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ABSTRAK

Teknologi menjadi suatu hal penting saat ini manfaat dari kanopi otomatis
sangatlah beragam, penyederhanaan fungsional buka tutup kanopi membuat
pengalaman pengguna menjadi lebih nyaman dan efisien. Untuk mengatasi masalah
ini, rancang bangun mekanisme kanopi dak geser penggerak motor listrik. Alat ini
dirancang dengan cermat berdasarkan temuan dari penelitian yang teliti dan
disesuaikan dengan kebutuhan pengguna dengan motor listrik penggeraknya.

Penelitian proposal ini mengambil judul rancang bangun mekanisme kanopi
dak geser penggerak motor listrik. Saat ini harga dari motor listrik yang digunakan
oleh kanopi geser lainnya sangatlah mahal, dan maka dari itu penulis ingin
merancang ulang mekanismenya dengan menggunakan motor power window,
karna dalam mencari motor tersebut sangatlah mudah dan harganya tidak terlalu
mahal. Hasil dari mekanisme kanopi dak geser penggerak motor listrik ini adalah
waktu yang ditempuh pada saat menekan tombol saklar sampai kanopi dak geser
mencapai posisi membuka dan menutup penuh. Dari data yang dieroleh. waktu
tempuh geser membuka dan menutup dak rata-rata adalah 3,23 detik, Dimensi
kanopi adalah 900 mm x 800 mm dengan berat 13 Kg. jenis motor listrik yang
digunakan adalah motor window DC, dengan kecepatan output 100 rpm dan daya
120 watt. Menggunakan gigi rack dan pinion gear yang lingkarannya berdiameter
70 mm.

Perlu adanya tambahan rangkaian emergency, gunanya pada saat listrik mati
maka rangkaian itulah yang menjadi pengganti aliran listrik sebagai sumber
tegangan.

Kata kunci: kanopi dak geser, penggerak motor listrik, pengembangan perangkat
otomatis,
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DESIGN AND BUILD DAK CANOPY MECHANISM
ELECTRIC MOTOR DRIVE SHEAR

ABSTRACT

Technology is an important thing nowadays the benefits of automatic
canopies are very diverse, the functional simplification of opening and closing the
canopy makes the user experience more comfortable and efficient. To overcome this
problem, design and build a canopy mechanism without sliding the electric motor
drive. This tool is carefully designed based on the findings of careful research and
adapted to the needs of the user with its electric motor drive.

This proposal research takes the title of design and construction of a canopy
mechanism without sliding electric motor drive. Currently, the price of electric
motors used by other sliding canopies is very expensive, and therefore the author
wants to redesign the mechanism by using a power window motor, because in
finding the motorcycle is very easy and the price is not too expensive. The result of
this electric motor drive sliding canopy mechanism is the time traveled when
pressing the switch button until the sliding canopy reaches the fully open and closed
position. From the data obtained. The average sliding travel time for opening and
closing the dak is 3.23 seconds, The canopy dimensions are 900 mm x 800 mm with
a weight of 13 Kg. the type of electric motor used is a DC window motor, with an
output speed of 100 rpm and a power of 120 watt. Using rack teeth and pinion
gears whose circumference is 70 mm in diameter.

There needs to be an additional emergency circuit, so that when the power
goes out, the circuit is a substitute for electricity as a source of voltage.

Keywords: sliding canopy, electric motor drive, automatic device development,
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Teknologi menjadi suatu hal penting saat ini. Setiap manusia memerlukan
teknologi yang dapat membantu pekerjaan maupun kegiatan sehari-hari agar
mendapatkan kinerja yang lebih maksimal. Proses pembuatan alat untuk
mempermudah kegiatan sehari-hari merupakan konsep utama rancang bangun yang
akan dikembangkan. Dalam konteks ini, rancang bangun yang akan dibuat berupa
kanopi otomatis dengan motor listrik sebagai solusi yang memadai untuk
mempermudah efisiensi akses keluar masuk dak bagian loteng rumah.

Kanopi otomatis telah dirancang dengan cermat berdasarkan temuan dari gap
penelitian yang teliti dan disesuaikan dengan kebutuhan pengguna. Adanya inovasi
ini, pemilik rumah nantinya akan dapat mengakses kanopi mereka dengan mudah
dan cepat, hanya dengan sekali menekan saklar. Manfaat dari kanopi otomatis
sangatlah beragam, penyederhanaan fungsional buka tutup kanopi membuat
pengalaman pengguna menjadi lebih nyaman dan efisien. Dengan menggunakan
teknologi canggih ini, pengguna tidak hanya meningkatkan keamanan dan
perlindungan, tetapi juga menambah nilai estetika dan fungsionalitas rumah.

1.2 Rumusan Masalah

Atas dasar latar belakang tersebut, dapat disimpulkan bahwa rumusan

masalah dalam proyek akhir ini adalah :
1. Bagaimana pembuatan dari mekanisme kanopi dak geser penggerak motor
listrik, dan apa saja bahan yg diperlukan?
2. Berapa kecepatan membuka dan menutup kanopi dak geser?
1.3 Batasan Masalah
Untuk mempermudah penyampaian dan pembahasan, ditetapkan batasan

masalah sebagai berikut:



1. Pada buku penyusunan proyek akhir ini hanya menggunakan objek mekanisme
kanopi dak geser penggerak motor listrik.
2. Penelitian ini hanya berfokus untuk penggunaan pada bagian dak atap rumah
yaitu pada akses keluar masuk bagian loteng.
1.4 Tujuan Penelitian
Tujuan dilakukannya penelitian perbaikan rancang bangun mekanisme
kanopi dak geser penggerak motor listrik, yang terdiri dari tujuan umum dan tujuan
khusus, yaitu sebagai berikut:
1.4.1 Tujuan Umum
Adapun tujuan umum penelitian ini sebagai berikut :
1. Sebagai syarat untuk menyelesaikan Program Studi D3 Jurusan Teknik Mesin
Politeknik Negeri Bali.
1.4.2 Tujuan Khusus
Adapun tujuan khusus penelitian ini sebagai berikut:
1. Untuk mengetahui mekanisme kanopi dak geser penggerak motor listrik.
2. Untuk mengetahui tahapan yang dilakukan untuk membuat mekanisme kanopi
dak geser penggerak motor listrik
3. Untuk mengetahui cara kerja dari mekanisme kanopi dak geser penggerak motor
listrik.
4. Untuk mempermudah akses keluar masuk melalui dak menuju loteng.
1.5 Manfaat Penelitian
Adanya penelitian ini bisa memberikan manfaat untuk berbagai pihak,
diantaranya sebagai berikut:
1.5.1 Bagi Mahasiswa
Penelitian ini bertujuan untuk mengimplementasikan teori-teori yang sudah
diperoleh dalam bangku perkuliahan selama ini dengan praktik langsung di
lapangan, sehingga diperoleh hasil yang bisa digunakan sebagai bahan acuan dalam
proses pembelajaran kedepannya.



1.5.2 Bagi Politeknik Negeri Bali

Penelitian ini diharapkan dapat menjadi sumber bacaan ilmiah, informasi
tambahan yang dapat dijadikan acuan untuk penelitian berikutnya dan juga
meningkatkan materi pembelajaran khususnya untuk Jurusan Teknik mesin
Politeknik Negeri Bali.



BAB V
PENUTUP

5.1 Kesimpulan
Berdasarkan hasil rancang bangun yang dibuat yaitu Mekanisme Kanopi Dak

Geser Penggerak Motor Listrik, diharapkan dapat menjawab rumusan masalah

sehingga dapat disimpulkan:

1. Dimensi kanopi adalah 900 mm x 800 mm dengan berat 13 Kg. jenis motor
listrik yang digunakan adalah motor window DC, dengan kecepatan output 87
rpom dan daya 120 watt. Menggunakan gigi rack dan pinion gear sebagai
penghubung yang mentranmisikan kepada kanopi.

2. Kecepatan tempuh geser membuka dan menutup kanopi dak rata-rata adalah
27,96 cm/s, sistem kendali menggunakan saklar power window.

5.2 Saran

Adapun saran yang dapat penulis berikan sebagai berikut:

1. Kanopi dak geser ini perlu adanya tambahan seperti remot control supaya mudah
saat penggunaannya.

2. Perlu adanya tambahan rangkaian emergency, gunanya pada saat listrik mati
maka rangkaian itulah yang menjadi pengganti aliran listrik sebagai sumber

tegangan.
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