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ABSTRAK

Teknologi berkembang sangat pesat pada segala sektor, termasuk sektor
peternakan. Peternakan adalah kegiatan memelihara hewan ternak untuk
dibudidayakan dan mendapat keuntungan dari kegiatan tersebut, masalah yang
terjadi pada peternakan biasanya karena faktor pemberian pakan ayam. Penerapan
teknologi otomatisasi dalam pertanian dapat membantu pemilik dan peternak ayam
dalam pemberian pakan, dan salah satu otomatisasi dalam dunia peternakan adalah
wadah pakan ayam otomatis. Dalam proyek ini, penulis merancang dan membuat
wadah pakan ayam otomatis berbasis Arduino Uno. Tujuan utamanya adalah untuk
mengotomatisasi proses pemberian makan ayam dengan sistem yang dapat
diandalkan, hemat biaya, dan mudah di implementasikan.

Wadah pakan ayam dirancang dapat ngeluarkan pakan ayam dua kali dalam
sehari, jumlah pakan ayam yang keluar dapat di sesuaikan dengan kebutuhan ayam.
Dalam satu hari alat ini dapat mengeluarkan pakan ayam sebanyak dua kali dengan
jumlah pakan yang keluar sebanyak 150 — 200 gram dalam sekali tahap, bahan
yang digunakan untuk pembuatan wadah pakan adalah akrilik. Dasar pemilihan
bahan yaitu durabilitas bahan, mudah dalam pemindahan wadah pakan, dan faktor
estetika. Wadah pakan ayam mampu memberikan pakan sebanyak 10 ekor ayam
dengan rentang umur 3 — 8 minggu. Mekanisme penggerak dari wadah pakan ayam
yaitu motor servo dengan jenis MG995, penggunaan motor servo MG995 di dasari
dari perhitungan torsi dan kapasitas wadah pakan ayam. Pemilihan motor servo
dapat di sesuaikan dengan seberapa besar kapasitas dari wadah pakan ayam itu
sendiri.

Dengan wadah pakan otomatis berbasis Arduino Uno diharapkan dapat
mempercepat pemberian pakan pada ayam. Ini menjadi contoh bagaimana
teknologi dapat dimanfaatkan untuk mempercepat pekerjaan pada proses
pemberian pakan ayam.

Kata Kunci: Rancang bangun, Arduino Uno, Liquid Crystal Display, servo,
otomatisasi, Real Time Clock, Wadah pakan ayam.
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DESIGN AND BUILD OF AUTOMATIC CHICKEN FEED
CONTAINERS BASED ON ARDUINO UNO

ABSTRACT

Technology is developing very rapidly in all sectors, including the livestock
sector. Animal husbandry is the activity of keeping livestock for cultivation and
making a profit from this activity. Problems that occur on livestock are usually due
to the factor of feeding chickens. The application of automation technology in
agriculture can help chicken owners and breeders in providing feed, and one form
of automation in the world of animal husbandry is automatic chicken feed
containers. In this project, the author designs and makes an automatic chicken feed
container based on Arduino Uno. The main goal is to automate the chicken feeding
process with a system that is reliable, cost-effective and easy to implement.

The chicken feed container is designed to dispense chicken feed twice a day,
the amount of chicken feed that comes out can be adjusted according to the
chicken's needs. In one day this tool can dispense chicken feed twice with the
amount of feed coming out being 150 — 200 grams in one stage. The material used
to make the feed container is acrylic. The basis for selecting materials is the
durability of the material, ease of moving the feed container, and aesthetic factors.
The chicken feed container is capable of providing feed for 10 chickens with an age
range of 3 — 8 weeks. The driving mechanism of the chicken feed container is a
servo motor of the MG995 type. The use of the MG995 servo motor is based on
calculating the torque and capacity of the chicken feed container. The choice of
servo motor can be adjusted to the capacity of the chicken feed container itself.

With an automatic feed container based on Arduino Uno, it is hoped that it
can speed up feeding chickens. This is an example of how technology can be used
to speed up work in the chicken feeding process.

Keywords: Design, Arduino Uno, Liquid Crystal Display, servo, automation, Real
Time Clock, Chicken feed container.
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Akhir—akhir perkembangan teknologi semakin pesat berdampak sangat besar
di dalam kemajuan perangkat-perangkat elektronika yang semakin memudahkan
manusia di dalam melakukan berbagai hal di bidang kehidupan mulai dari bidang
ekonomi,sosial hingga pendidikan. Dalam bidang ekonomi bekembangnya
teknologi juga mendorong berkembangnya industri — industri baik industri besar
maupun industri rumahan. Berbagai jenis industri secara keseluruhan semakin
berkembang dari segi teknologi pada produksi hingga pada saat perindustrian.

Peternakan merupakan salah satu dari lima subsektor pertanian. Peternakan
adalah kegiatan memelihara hewan ternak untuk dibudidayakan dan mendapat
keuntungan dari kegiatan tersebut (Rasyaf, 2002). Memelihara ayam sebagai hewan
ternak membutuhkan banyak waktu dan tenaga. Namun, dengan kesibukan lain
yang bertambah para peternak ayam kadang lupa dalam hal pemberian pakan.
Padahal ayam yang tidak mendapatkan pakan teratur menjadi tidak sehat. Pada saat
ini ada dua tipe pemberian pakan ayam, yaitu dengan cara menaburkan pakan
menggunakan tangan dan menggunakan wadah pakan ayam manual.

Kedua cara di atas memiliki kelemahannya masing- masing. Kelemahan cara
tradisional adalah efisiensi waktu dan tenaga, peternak memerlukan banyak waktu
untuk memberi pakan kepada ayam yang menghambat aktivitas peternak dan juga
akan menguras banyak tenaga. Penggunaan wadah pakan manual (konvensional)
memiliki keuntungan pada segi efisiensi waktu dan tenaga, tetapi kelemahan wadah
ini adalah pakan yang terus keluar jika pakan yang di bawah sudah habis. Hal ini
dapat mempengaruhi kesehatan ayam. Menurut Manungkalit (2019) beberapa
dampak dari pemberian pakan berlebihan pada ayam antara lain :

1. Kesehatan ayam: Pemberian pakan dalam jumlah yang berlebihan tidak

menjamin bahwa ayam akan tumbuh dengan baik dan memiliki kesehatan

yang baik. Pemberian pakan yang kadaluarsa atau basi juga dapat



mengganggu pencernaan ayam dan menyebabkan berbagai masalah
kesehatan

2. Pencernaan ayam: Pemberian pakan yang berlebihan dapat menyebabkan
keracunan pada ayam, seperti diare, mual, dan muntah. Lama waktu untuk
mengakses pakan juga mempengaruhi laju pakan di dalam saluran
pencernaan, yang kemudian berpengaruh pada kesehatan ayam.

3. Efisiensi pakan: Pemberian pakan berlebihan dapat meningkatkan biaya
pakan dan mengurangi efisiensi pakan yang diberikan. Untuk mengurangi
dampak negatif dari pemberian pakan berlebihan pada ayam, penting
untuk memperhatikan jumlah, kualitas, dan waktu pemberian pakannya
agar sesuai dengan kebutuhan nutrisi dan kesehatan ayam. Selain itu, harus
diperhatikan untuk menjaga pakan yang segar dan tidak basi, serta

menjaga sistem pencernaan ayam agar selalu dalam keadaan yang baik

Berdasarkan permasalahan tersebut maka diciptakanlah sistem yang mampu
membantu peternak ayam dan pemilik ayam rumahan dalam proses pemberian
pakan secara otomatis. Rancang bangun alat ini berkapasitas 4 kg dengan katup
yang dapat terbuka dan tertutup secara otomatis melalui program Arduino pada
waktu yang sudah ditentukan. Sistem pemberi pakan ayam otomatis berbasis
Arduino Uno yang akan dibuat dapat digunakan untuk memberikan pakan ayam
secara teratur sesuai dengan waktu yang diinginkan. Perancangan sistem ini
terjadwal otomatis agar ayam tersebut tetap bisa mendapatkan pakan sesuai
waktunya meskipun pemilik ternak ayam tersebut melakukan aktifitas lainnya.

Pengendali utama pada sistem pemberi pakan ayam otomatis ini
menggunakan mikrokontroller Arduino Uno. Masukan dari sistem ini berupa
pengatur waktu pemberian pakan ayam yaitu, real time clok (RTC) DS3231 sebagai
penyimpan data waktu. Luaran yang ada pada sistem yaitu berupa LCD sebagai
penampil informasi, motor Servo sebagai penuang pakan.

Untuk itu penulis mengambil judul “Rancang Bangun Wadah Pakan Ayam
Otomatis Berbasis Arduino Uno”. Dengan harapan alat ini dapat membantu para

peternak atau pemilik ayam dari segi tenaga dan waktu



1.2 Rumusan Masalah
Dalam pembuatan alat ini, rumusan masalah, yaitu:
1. Bagaimana cara merancang dan membuat Wadah Pakan Ayam Otomatis
Berbasis Arduino Uno ?
2. Apakah alat ini mengeluarkan pakan ayam dengan tepat waktu (pukul
08.00 dan 16.00) ?
3. Apakah alat ini dapat mengeluarkan pakan ayam dengan jumlah 150 gram

— 200 gram dalam sekali tahap ?

1.3 Batasan Masalah

Agar dalam penulisan tidak menyimpang dari pokok bahasan, maka perlu
adanya batasan masalah. Batasan masalah pada proposal ini:

1. Batasan usia ayam berkisar 3 minggu sampai ayam siap dijual

2. Batasan jumlah ayam berkisar 10 ekor ayam

3. Jenis ayam yang digunakan adalah ayam broiler

1.4 Tujuan penelitian
Tujuan penelitian ini untuk menyelesaikan masalah yang tertulis pada

rumusan masalah di atas, maka tujuan penelitian ini:

1.4.1 Tujuan umum
Adapun tujuan umum dari Rancang bangun wadah pakan ayam otomatis
berbasis Arduino uno adalah sebagai berikut :
1. Memenuhi salah satu syarat akademik dalam menyelesaikan Pendidikan
Diploma III di Politeknik Negeri Bali.
2. Mengaplikasikan ilmu-ilmu yang diperoleh selama mengikuti perkuliahan

di Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali.

1.4.2 Tujuan khusus
Tujuan khusus pada penelitian ini:
1. Penulis merancang dan membuat wadah pakan ayam otomatis berbasis

Arduino uno



2. Alat dapat mengeluarkan pakan ayam dengan tepat waktu (pukul 08.00 —
16.00)

3. Alat yang dibuat dapat bekerja, untuk mengatur jumlah keluaran pakan
ayam di jam 08.00 dan 16.00 sebesar 150 — 200 gram

1.5 Manfaat Penelitian
Manfaat penelitian ini:
1. Mempermudah peternak atau pemilik dalam memberi pakan ayam yang

sebelumnya sering kali keluar masuk kandang menjadi hanya beberapa

kali.
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BAB YV
PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Dalam rancang bangun wadah pakan ayam otomatis berbasis arduino uno ini

penulis dapat menyimpulkan sebagai berikut :

1.

Dalam merancang dan membuat wadah pakan ayam otomatis berbasis
Arduino Uno hal pertama yang dilakukan adalah menemukan masalah
apa yang terjadi pada peternak atau pemilik ayam, setelah itu
menentukan konsep dan bentuk wadah pakan ayam. Perhitungkan
kapasitas yang dapat di tampung oleh wadah pakan ayam, dan juga
tentukan jenis motor yang akan digunakan dalam penggerak pintu wadah
pakan ayam.

Wadah pakan ayam otomatis berbasis Arduino Uno dapat mengeluarkan
pakan ayam dengan tepat waktu (pukul 08.00 dan 16.00) dengan
memprogram Arduino Uno untuk memerintahkan motor servo agar
bergerak naik untuk membuka pintu pada jam 08.00 dan 16.00.

Alat ini dapat mengeluarkan pakan ayam dengan jumlah 150 — 200 gram
dalam sekali tahap dengan cara mengatur lama waktu motor servo
membuka pintu (bergerak ke atas). Lama waktu motor servo untuk
membuka pintu dapat di sesuaikan dengan umur dan kebutuhan ayam itu

sendiri.

5.2 Saran

Adapun saran yang penulis ingin sampaikan adalah pengembangan lebih

lanjut terhadap wadah pakan ayam otomatis berbasis Arduino Uno, seperti wadah

pakan memiliki sensor yang dapat mendeteksi pakan ayam yang hampir habis pada

wadah pakan, wadah pakan dapat bergeser untuk memberi pakan pada ayam di

kandang lain.
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