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ABSTRAK
I Kadek Hendrawan
Rancangan Alat Pemberi Pakan Ikan Otomatis Mengunakan Kontrol Timer
Listrik

Peranan pakan mempunyai peran yang sangat penting dalam pertumbuhan ikan di
dalam berbudidaya. pemberian pakan ikan secara merata dan waktu yang teratur akan
mempercepat pertumbuhan ikan dalam suatu kolam, namun terbatasnya waktu
menyebabkan terlambatnya pemberian pakan. dengan itu penulis merancang sebuah alat
untuk memberikan pakan ikan secara otomatis. Metode ini penulis mengamati
perkembanga ikan dengan mengunakan alat supaya mendapatkan hasil yang maksimal.
Metode studi literatur dimana penulis mempelajari referensi dari berbagai sumber.
metode perhitungan penulis mempelajari dan mencoba perhitungan yang sudah di pelajari
sebelumnya. penelitian yang dilakukan oleh Lukman Nulhakim tahun 2014 yang
merancang sebuah alat pemberi makan ikan di aquarium otomatis berbasis
mikrokontroler ATmega 16, Merancang dan mengetahuan unjuk kerja dari alat pemberi
makan pada ikan di akuarium. fastabiq kohir alblitary tahun 2017 yang merancang suatu
alat pemberi pakan ikan otomatis pada kolam ikan gurami berbasis Arduino,
mengotomatisasikan system pemberian pakan ikan. mengunakan system kontrol timer
listrik sebagai pengendalinya serta dilengkapi dengan pemutus aliran listrik ketika pakan
habis yang dideteksi sensor infrared, ditandai dengan berbunyinya buzzer. Alat yang
dirancang mampu menyebarkan pakan ikan secara maksimal di ukuran kolam 2 x 2 meter
perhitungan konsumsi daya listrik didapatkan hasil selama ikan berumur 1-60 hari yaitu
sebesar 0,151 kwWh.

Kata Kunci: Budidaya Ikan, Pemberian Pakan, Sensor Infrared.

ABSTRACT
Design of an Automatic Fish Feeder Using Electric Timer Control

Feed plays a very important role in the growth of fish in cultivation. Giving fish
food evenly and at regular times will accelerate the growth of fish in a pond, but limited
time causes delays in feeding. With that, the author designed a tool to provide fish food
automatically. In this method, the author observes the development of fish using tools to
get maximum results. Literature study method where the author studies references from
various sources. The author's calculation method is to study and try calculations that
have been studied previously. research conducted by Lukman Nulhakim in 2014 who
designed an automatic fish feeding device in an aquarium based on an ATmega 16
microcontroller. Designing and knowing the performance of a fish feeding device in an
aquarium. fastabiqg kohir alblitary in 2017 who designed an Arduino-based automatic
fish feeding device for gourami ponds, automating the fish feeding system. uses an electric
timer control system as the controller and is equipped with an electric circuit breaker
when the feed runs out which is detected by an infrared sensor, indicated by the sound of
a buzzer. The tool was designed to be able to distribute fish food optimally in a pond
measuring 2 x 2 meters. The calculation of electrical power consumption obtained results
for fish aged 1-60 days, namely 0.151 kWh.

. Keyword: Fish Farming, Feeding, Infrared Sensors.
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BAB |
PENDAHULUAN
1.1 Latar Belakang

Usaha budidaya ikan menjadi salah satu cara penopang perekonomian
masyarakat di saat sulitnya lapangan pekerjaan ataupun tuntutan kebutuhan yang
meningkat. Untuk mempermudah kegiatan budidaya serta meningkatkan hasil
budidaya, oleh sebab itu perlu adanya pengembangan teknologi di dalam
melakukannya.

Peranan pakan mempunyai peran yang sangat penting dalam pertumbuhan
dan perkembangan ikan di dalam berbudidaya. Dengan pemberian pakan ikan
secara merata dan waktu yang teratur maka akan mempercepat pertumbuhan ikan
dan meratanya pertumbuhan ikan dalam suatu kolam, namun terbatasnya waktu
para pembudidaya menyebabkan terlambatnya pemberian pakan secara merata.

Perkembangan teknologi memberikan solusi dalam sebuah sistem otomatis
yang dapat mempermudah pekerjaan dengan lebih baik. Rancangan alat pemberi
pakan otomatis berbasis teknologi kontrol moderen merupakan salah satu sistem
kelistrikan yang dirancang untuk memberikan pakan secara otomatis sehingga
pembudidaya tidak harus ke kolam setiap harinya guna untuk meringankan
pembudidaya dalam pemberian pakan secara manual yang nantinya akan jauh
lebih praktis dan efisien. Sistem ini menggunakan sistem timer sebagai
pengendalinya. Jadi pemilik kolam budidaya ikan hanya perlu mengecek dan
mengisi ulang pakan

Maka dari itu penulis merancang suatu alat yang di pergunakan untuk
memberi pakan ikan secara otomatis dengan mengunakan kontrol timer listrik
yang akan di seting dalam pemberian pakan setiap harinya seperti 3 kali sehari
ataupun 5 kali sehari, dengan judul Rancangan Alat Pemberi Pakan Ikan
Otomatis Mengunakan Kontrol Timer Listrik.

1.2 Rumusan Masalah

Dari latar belakang yang telah diuraikan di atas, didapat beberapa
permasalahan, antara lain :

1. Bagaimanakah sistem kontrol alat yang akan di rancang?

2. Berapa meter persegi alat ini dapat menyebarkan pakan?
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3.

Berapa konsumsi energi listrik yang akan di butuhkan alat dalam sekali

pemberian pakan?

1.3 Batasan Masalah

Dalam penyusunan tugas akhir ini, adapun batasan masalah pada tugas akhir

ini, berikut merupakan batasan masalah tersebut:

1.

Alat ini akan digunakan pada kolam dengan sekala ukuran kurang lebih 2
meter persegi.

Rancang kontrol alat ini hanya meliputi pemberian pakan ikan, pendeteksi
pakan akan segera habis, serta pemutus suplay jika pakan pada wadah pakan
akan segera habis.

Alat ini akan di tempatkan pada sisi kolam dengan skala jangkauan 177,2 cm.
Sistem kontrol yang akan digunakan alat ini yaitu timer dan reley Listrik.
Alat ini tidak dilengkapi dengan pengukuran suhu air dan pH air dalam
kolam.

Alat ini mengunakan suplay listrik dari PLN untuk pengoprasian kontrol, alat
tidak akan bekerja jika PLN padam.

Jenis ikan yang akan diberikan pakan nantinya yaitu ikan lele dengan jumlah
tertentu.

Penentuan kapasitas motor yang digunakan hanya meliputi percobaan di

lapangan, tidak mempertimbangkan energi kinetik serta energi potensial.

1.4 Tujuan Penelitian

Adapun tujuan yang penulis ingin capai dari pembuatan alat ini adalah

sebagai berikut :

1.
2.

Dapat mengetahui sistem kontrol alat yang akan di rancang.

Dapat mengetahui berapa meter persegi alat ini dapat menyebarkan pakan
secara merata.

Dapat mengetahui berapa konsumsi energi listrik yang akan di butuhkan alat

setiap sekali pemberian pakan.

1.5 Manfaat Penelitian

Adapun manfaat penelitian yang ingin dicapai penulis dalam Tugas Akhir ini

yaitu bagi mahasiswa :
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1. Memperluas wawasan penulis khususnya dalam bidang otomatisasi suatu
alat.

2.  Mendorong mahasiswa untuk mengembangkan teknologi kontrol moderen.

3. Mendorong kreatifitas mahasiswa dalam mengembangkan teknologi

otomatisasi.
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BAB V
PENUTUP
5.1 Kesimpulan
Setelah melakukan tahap perancangan dan pembuatan yang kemudian
dilanjutkan dengan tahap pengujian dan analisa. Maka dapat diambil kesimpulan
sebagai berikut :

1. Sistem kontrol yang dirancang mengunakan system kontrol timer listrik
sebagai pengendalinya serta dilengkapi dengan pemutus aliran listrik ketika
pakan ikan akan segera habis yang dideteksi oleh sensor infrared, dan ditandai
dengan berbunyinya buzzer.

2. Alat yang dirancang mampu menyebarkan pakan ikan secara maksimal di
ukuran kolam 2 x 2 meter.

3. Setelah melakukan perhitungan konsumsi daya listrik didapatkan hasil
selama ikan berumur 1-60 hari yaitu sebesar 0,151 kWh per sekali pemberian
pakan.

5.2 Saran
Berdasarkan pengujian dan analisa yang telah dilakukan pada alat ini, berikut
beberapa saran dari penulis untuk para pembaca yang akan melakukan
pengembangan pada alat ini :

1. Pengembangan alat ini pada sistem kontrol yang mengunakan Arduino
sebagai penganti timer listrik, untuk pengendali dari alat.

2. Pengembangan alat in1 bisa menganti kapasitas blower yang digunkan supaya
mendapatkan hasil semburan yang lebih jauh.

3. Pengembangan alat ini dapat mengganti sensor infrared dengan sensor
ultrasonic dan sensor lainnya.

4. Pengembangan alat ini dapat menambahkan PLTS sebagi suber suplay dari
alat, sehingga tidak perlu mengunakan sumber listrik dari PLN.

5. Jika mengunakan kolam lebih dari 2 x 2 meter seperti kolam berukuran 2 x 4

meter maka dibutuhkan 2 unit alat untuk hasil yang maksimal.
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