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ABSTRAK 

I Wayan Satria Wibawa 

Rancang Bangun Panel Kontrol Pompa Submersible Untuk Air Bersih Dengan Water 

Level ControL (WLC) 61F-G 

 

Penelitian ini membahas masalah kontrol pada sistem pompa submersible untuk air 

bersih, yang merupakan aspek penting dan sering mengalami kendala di berbagai industri 

yang menggunakan air sebagai media utama. Fokus utama penelitian adalah merancang 

sistem kontrol pompa submersible dengan menggunakan sensor Water Level Control 

(WLC) tipe 61F-G, serta menentukan parameter komponen yang tepat untuk sistem 

tersebut. Penelitian ini dibatasi pada penggunaan pompa berkapasitas 4 kW dan sensor 

WLC 61F-G. Tujuan dari penelitian ini adalah untuk menghasilkan desain sistem kontrol 

yang efisien dan menentukan parameter komponen yang optimal. Manfaat dari penelitian 

ini antara lain pemahaman tentang prinsip kerja WLC, kemampuan merancang panel 

kontrol pompa submersible, dan pengujian performa sistem kontrol yang dihasilkan. 

Kata Kunci: Water Level Control, Pompa Submersible, Air Bersih 
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ABSTRACT 

I Wayan Satria Wibawa 

Rancang Bangun Panel Kontrol Pompa Submersible Untuk Air Bersih Dengan Water 

Level ControL (WLC) 61F-G 

 

This research addresses control issues in submersible pump systems for clean water, 

which are crucial and often face challenges in various industries that use water as a 

primary medium. The main focus of the research is to design a control system for 

submersible pumps using the Water Level Control (WLC) sensor type 61F-G and to 

determine the appropriate component parameters for the system. The study is limited to 

using a 4 kW capacity pump and the WLC 61F-G sensor. The goal of this research is to 

produce an efficient control system design and determine the optimal component 

parameters. The benefits of this research include understanding the working principle of 

WLC, the ability to design a control panel for submersible pumps, and testing the 

performance of the resulting control system. 

Keyword: Water Level Control, Submersible Pump, Clean Water  
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BAB I  

PENDAHULUAN 

Air merupakan hal yang sangat penting dalam kehidupan, dan kebutuhan akan air bukan 

hanya sekedar kuantitas, namun juga kualitas dan kontinuitas. Dengan bertambahnya 

jumlah penduduk mengakibatkan meningkatnya kebutuhan akan air bersih. Selain 

pertambahan penduduk, ada beberapa faktor lain yang ikut mempengaruhi peningkatan 

kebutuhan akan air bersih yang semakin disarankan seiring dengan majunya aktifitas dan 

tingkat hidup manusia yang banyak membutuhkan air untuk keperluan hidup. 

Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi yang sangat perkembangan teknologi 

elektronika khususnya yang berhubungan dengan pengendalian otomatis semakin 

berkembang sejalan dengan perkembangan ilmu dan bidan otomatisasi teknologi 

otomatis  ini diterapkan pada berbagai bidang peralatan yang digunakan guna membantu 

untuk pekerjaan manusia, setra pada tempat – tempat yang menggunakan air yang cukup 

dominan seperti, tempat penampungan air (TPA), tempat pengolahan air dan PDAM serta 

tekanan air yang kencang merupakan hal yang sangat penting untuk menunjang aktifitas 

kehidupan manusia yang berhubungan dengan air. 

Misalnya kita lihat seperti industri yang menggunakan air sebagai media utamanya 

kekurangan suplai air bahkan kekosongan bak penampung air akan menjadi factor yang 

menyebabkan berhentinya suatu proses produksi,  di samping itu juga dapat menyebabkan 

kerusakan dari mesin – mesin yang menggunakan air sebagai media utama ataupun media 

pendukungnya. Terlebih lagi kerugian yang ditimbulkan dari berhentinya proses produksi 

secara tiba – tiba meliputi kegagalan proses sampai pada tingkat efektifitas kerja yang 

ada di dalamnya.  Dapat dilihat dari kekurangan – kekurangan diatas, maka perlu 

membuat suatu alat yang menggunakan sebuah sistem kerja otomatis dalam hal 

pengendalian proses pengisian air.[1]  

Dimana sistem kerja pompa ini untuk mengantisipasi pompa tetap bekerja ketika air pada 

bak penampung dalam keadaan low level yang tidak di jangkau oleh elektroda. Seperti 

kasus yang ditemukan di tempat pengolahan air (TPA), air didalam bak penampung sudah 

kosong akan tetapi pompa masih tetap bekerja sehingga motor akan menjadi panas riskan 

akan membuat motor menjadi rusak. Maka dari itu perlu di buatkan rangkaian kontrol 

baik secara otomatis maupun semi otomatis, supaya kerja pompa tersebut sesuai dengan 

kebutuhan sistem air tersebut. Dari dasar pemikiran di atas, maka di buatlah “Rancang 
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Bangun Panel Kontrol Pompa Submersible untuk Air Bersih dengan Water Level Control 

(WLC) 61F-G”. 

1.1 Rumusan Masalah 

Masalah kontrol masih merupakan masalah utama atau yang paling banyak 

mengalami kendala dan sangat perlu diadakannya perhatian khusus, permasalahan 

yang akan dibahas oleh penulis adalah sebagai berikut: 

1. Bagaimana merancang sistem kontrol pompa submersible  untuk air bersih? 

2. Bagaimana menentukan parameter komponen yang akan di gunakan? 

1.2 Batasan Masalah 

Mengingat permasalahan yang ada, penulis hanya membahas tentang: 

1. Pada perancangan bangun alat, pompa yang di gunakan dengan kapasitas    4 Kw  

2. Pada perancangan bangun alat, tipe sensor WLC yang di gunakan adalah 61F-G   

1.3 Tujuan Penelitian 

Mengingat banyak dan pentingnya penggunaan control pompa air bersih diindustri-

industri yang menggunakan air sebagai media utamanya, maka tujuan perancangan 

panel submersible untuk air bersih ini adalah: 

1. Mampu merancang sistem kontrol pompa submersibel untuk air bersih dengan 

sensor WLC 61F-G.  

2. Mampu menentukan parameter komponen yang akan digunakan untuk sistem 

kontrol pompa sumersibel.  

1.4 Manfaat Penelitian  

1. Dapat mengetahui prinsip kerja Water Level Control (WLC). 

2. Dapat merancang Panel kontrol pompa submersible untuk air bersih dengan 

sensor WLC 61F-G.  

3. Dapat mengetahui pengujian kerja sistem kontrol pompa submersible untuk air 

bersih dengan sensor WLC 61F-G.  

4. Memberikan manfaat besar bagi Masyarakat dengan meningkatkan efisiensi 

penggunaan air dan memastikan pasokan air yang konsisten, sensor ini dapat 

membantu dan mengontrol level air dalam tangki sehingga mencegah 

kekuraangan dan kelebihan air.  
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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

5.1 Kesimpulan  

Dari hasil pembahasan di atas dapat ditarik kesimpulan sebagai berikut:  

1. Berdasarkan deskripsi kerja yang telah dibahas, pompa akan berhenti bekerja pada 

saat air dalam posisi low level, sehingga pompa akan terhindar dari keadaan dry 

running.  

2. Pada posisi manual pompa dioprasikan dengan push button, sedangkan dalam 

posisi outomatis pompa dioprasikan berdasarkan level air.  

3. Pada posisi medium level bak penampungan 1 pompa akan bekerja secara 

bergantian, dan pada saat posisi high level bak penampungan 1 pompa akan 

bekerja secara bersamaan.ketika air dalam bak penampungan 2 dalam posisi high 

level kedua pompa tidak bisa keberja dan di sertai dengan suara buzzer. Pompa 

kebali bekerja ketika air di dalam bak penampungan 2 berkurang.  

4. Dalam merancang sistem panel pompa submersible untuk air berih ini, yang harus 

dipahami terlebih dahulu  yaitu deskripsi kerja dari rangkaian yang akan dibuat 

kemudian setelah itu, buatlah gambar kontrol dari panel pompa sesuai dengan 

deskripsi kerja yang telah di pahami. Selanjutnya barulah dapat dilakukan 

pemilihan komponen-komponen mulai dari pemilihan komponen pengaman, 

pemilihan kontaktor, pemilihan komponen kontrol, pemilihan overload dan 

pemilihan aksesoris tambahan lainnya. Disini untuk pemilihan parameter yang 

akan di gunakan mulai dari power suplly  menggunakan MCB 3 Phasa 25a dan 

untuk pengaman motor menggunkan MCB 3 Phasa 16a dan untuk pengaman 

kontrol menggunakan MCB 1 Phasa 2a. Untuk pengaman motor apabila terjadi 

beban lebih (overload) disini menggunakan overload LRD 14 (10a) dan untuk 

kontaktor menggunakan LRD 12 (12a) dan relay menggunakan relay omron 220V 

AC. 
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5.2 Saran  

1. Pada praktikum workshop teknik elektro khususnya untuk praktikum kontrol air 

bersih sebaikanya menggunakan WLC omron tipe 61F-G karena sudah banyak 

digunakan atau diterapkan didunia industri.  

2. Penggunaan WLC Omron tipe 61F-G sebagai sensor level air bersih cukup praktis 

dan ekonomis mudah dijumpai di toko elektronik, tetapi bagian elektrodanya 

harus dirawat dengan baik agar konduktivitasnya tetap baik.   
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