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ABSTRAK 

Usaha pembuatan stik kentang saat ini sangat berkembang dan diminati oleh 

banyak orang, terutama di perusahaan makanan cepat saji. Namun, proses 

pemotongan stik kentang masih banyak dilakukan secara manual, yang 

mengakibatkan hasil potongan tidak seragam. Berdasarkan permasalahan ini, 

penulis terdorong untuk mengembangkan alat pemotong kentang otomatis berbasis 

pneumatik sebagai solusi untuk membantu masyarakat dalam produksi stik kentang 

secara otomatis. Jenis penelitian yang diambil oleh penulis adalah kontruksi 

Rancang Bangun Alat Potato Chipper berbasis pneumatic otomatis pada jenis umbi-

umbian yaitu kentang, yang diharapkan dari pembuatan alat ini untuk 

mempermudah dan mempercepat waktu disaat pemotongan kentang dan 

mengunakan sensor. Hasil penelitian dari Rancang Bangun Alat Potato Chipper 

Berbasis Pneumatic Otomatis ini memuat desain rancangan, perhitungan 

rancangan, proses pembuatan, dan hasil pengujian dari rancangan. Hasil rancangan 

sudah mempertimbangkan beberapa kiteria pembuatan konstruksi yaitu mudah 

dalam pembuatan, ekonomis, dan tepat guna. Dalam pembuatan Rancang Bangun 

Alat Potato Chipper Berbasis Pneumatc Otomatis ini bisa mempercepat 

pemotongan kentang stik dikarenakan alat ini menggunakan pendorong pneumatic 

dibandingkan menggunkan pemotong konvensional dan juga alat ini sudah di 

lengkapi dengan 2 buah sensor pendeteksi maju mundur piston. 

 

Kata kunci. Rancang bangun, potato chipper, pneumatic, otomatis  
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ABSTRACT 

The business of making potato sticks is currently very developed and is in 

demand by many people, especially fast food companies. However, the process of 

cutting potato sticks is still mostly done manually, which results in uneven cut 

results. Based on this problem, the author was encouraged to develop a pneumatic-

based automatic potato chipper tool as a solution to help people in the automatic 

production of potato sticks. The type of research undertaken by the author was the 

construction of an automatic pneumatic-based Potato Chipper Tool for types of 

tubers, namely potatoes, What is expected from making this tool is to simplify and 

speed up the time when cutting potatoes and using sensors. The research results 

from the design of an automatic pneumatic-based potato chipper tool include 

design designs, design calculations, manufacturing processes, and test results from 

the design. The design results have taken into account several construction criteria, 

namely easy to manufacture, economical and appropriate. In making the design of 

the Automatic Pneumatc Based Potato Chipper Tool, it can speed up cutting potato 

sticks because this tool uses a pneumatic pusher instead of using a conventional 

cutter and also this tool is equipped with 2 piston forward and backward detection 

sensors. 

 

Keywords. Design, potato chipper, pneumatic, automatic 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 
1.1 Latar Belakang 

Kentang adalah salah satu jenis tanaman hortikultura yang umbinya sering 

dikonsumsi. Karena kandungan karbohidratnya yang tinggi, kentang dikenal 

sebagai bahan pangan yang dapat menggantikan sumber karbohidrat lain seperti 

beras, jagung, dan gandum. Produksi kentang cenderung meningkat setiap tahun, 

selain disebabkan oleh pertambahan jumlah penduduk, juga karena peningkatan 

taraf hidup masyarakat. 

Masyarakat memanfaatkan hasil pertanian kentang untuk kebutuhan rumah 

tangga maupun industri. Produksi kentang yang terus meningkat membuka peluang 

bisnis yang menguntungkan, namun jika kentang tersebut tidak segera diolah, akan 

terjadi penumpukan di gudang penyimpanan. Oleh karena itu, penanganan langsung 

dengan membuka usaha kecil menengah menjadi salah satu solusi. 

Usaha pembuatan stik kentang saat ini sangat berkembang dan diminati oleh 

banyak orang, terutama di perusahaan makanan cepat saji. Namun, proses 

pemotongan stik kentang masih banyak dilakukan secara manual, yang 

mengakibatkan hasil potongan tidak seragam. Berdasarkan permasalahan ini, 

penulis terdorong untuk mengembangkan alat pemotong kentang otomatis berbasis 

pneumatik sebagai solusi untuk membantu masyarakat dalam produksi stik kentang 

secara otomatis. 

Maka dari itu penulis membuat sebuah perbandingan alat yaitu alat otomatis 

dengan alat konvensional, dimana alat yang dibuat ini bisa membantu para pekerja 

pembuat kentang stick dan kentang yang dipotong juga dari diameter 50mm - 

80mm, dalam pembuatan kentang stick tersebut memuat perbandingan alat 

konvensional dan otomatis dengan menggunakan perbandingan waktu yang dituju, 

maka dari itu penulis membuat perbandinganya di Proyek Akhir ini. 
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1.2 Rumusan Masalah 

Dari hasil penelitian rancang bangun ini ada berberapa rumusan masalah 

sebagai berikut : 

1. Bagaimana rancangan alat potato chipper berbasis pneumatic untuk kentang 

stick? 

2. Apakah alat potato chipper berbasis pneumatic ini bisa mempercepat waktu 

pemotongan pada kentang dibandingkan dengan alat manual? 

 

1.3 Batasan Masalah 

Dalam Proyek Akhir kontruksi rancang bangun alat potato chipper berbasis 

pneumatic otomatis hanya bisa digunakan untuk tipe pemotongan kentang tipe 

stick. 

 

1.4 Tujuan Permasalahan 

Di dalam penelitian rancang bangun alat potato chipper berbasis pneumatic 

otomatis ada berberapa tujuan sebagai berikut. 

 

1.4.1 Tujuan umum 

Tujuan umum yang dapat dalam perencanaan kontruksi rancang bangun alat 

potato chipper berbasis pneumatic otomatis yaitu sebagai berikut : 

1. Sebagai syarat utama untuk menyelesaikan Proyek Akhir pada Program 

Studi D3 Teknik Mesin. 

2. Menerapkan Ilmu – ilmu pengetahuan yang telah didapat pada Pendidikan 

di Jurusan Teknik Mesin Prodi D3 Teknik Mesin. 

3. Sebagagai syarat untuk menyelesaikan kuliah di Politeknik Negeri Bali 

Jurusan Teknik Mesin Program Studi D3 Teknik Mesin.  

 

1.4.2 Tujuan khusus 

Tujuan khusus yang dapat dalam perencanaan kontruksi rancang bangun alat 

potato chipper berbasis pneumatic otomatis yaitu sebagai berikut : 

1. Mampu merancang dan membangun kontruksi rancang bangun alat 

pemotong kentang berbasis pneumatic otomatis. 
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2. Mempermudah dan mempercepat pengerjaan saat memotong kentang 

diabndingkan alat manual untuk usaha – usaha di bidang makanan ringan 

atau cepat saji.  

 

1.5 Manfaat Penelitian 

Dalam penelitian ini dalam perencanaan kontruksi rancang bangun alat potato 

chipper berbasis pneumatic otomatis terdapat manfaat penelitian yaitu : 

1. Manfaat bagi mahasiswa  

Dalam penelitian ini mahasiswa mendapat manfaat dalam perencanaan ini 

yaitu, mahasiswa bisa menerapkan ilmu yang sudah didapat dan 

mengembangkan ilmu tersebut yang akan di tuangkan untuk proses dalam 

perencanaan kontruksi ini.  

2. Manfaat bagi Politeknik Negeri Bali 

Manfaat yang didapatkan untuk Politeknik Negeri Bali dalam penelitian 

perencanaan rancang bangun alat potato chipper berbasis pneumatic 

otomatis ini sebagai refrensi pendidikan atau inovasi sebagai salah satu 

pertimbangan untuk dikembangkan lebih lanjut dan disebar luaskan. 

3. Manfaat bagi masyarakat 

Manfaat yang di dapat bagi masyarakat yaitu untuk mempersingkat waktu 

dalam melakukan potato chipper yang menggunakan sistem pneumatic 

otomatis. 
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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

Dalam pembuatan Rancang Bangun Alat Potato Chipper Berbasis Pneumatc 

Otomatis ini bisa mempercepat pemotongan kentang stik dikarenakan alat ini 

menggunakan pendorong pneumatic dibandingkan menggunkan pemotong 

konvensional dan juga alat ini sudah di lengkapi dengan 2 buah sensor pendeteksi 

maju mundur piston, jadi disaat kentang mengenai sensor maka piston akan maju 

dan bila piston mengenai sensor magnet piston akan bergerak mundur maka alat 

bekerja secara otomatis. Prinsip kerja Alat Potato Chipper Berbasis Pneumati 

Otomatis ini adalah pemotongan entang secara otomatis dengan mengoprasikan 2 

sensor untuk mengerakan piston pneumatic tersebut, maka dari itu alat ini dapat 

meringankan pekerja saat memotong kentang tersebut 

Alat potato chipper ini dapat bekerja lebih cepat dibandingkan menggunakan 

alat konvensional atau manual dikarenakan alat ini menggunakan sensor-sensor 

otomatis sehingga dapat mempercepat pemotongan kentang dengan perbandingan 

waktu pemotongan yang didapat dari pengujian 56,56%, maka dari itu alat otomatis 

lebih unggul dalam pemotongan kentang tersebut. 

5.2 Saran 

Adapun saran yang dapat penulis berikan sehubungan dengan hasil Rancang 

Bangun Alat Potato Chipper Berbasis Pneumatic Otomatis yang telah dirancang 

adalah : 

1. Dalam perancangan Alat Potato Chipper Berbasis Pneumatic Otomatis ini 

masih banyak kekurangan maka dari pada itu diharapkan kedepannya alat 

ini dapat di dedesain dan dianalisis ulang agar dikembangkan supaya 

menjadi lebih sempurna. 

2. Untuk menambah usia pakai alat potato chipper ini sebaiknya dilakukan 

perawatan berkala seperti pembersihan bekas air dari kentang tersebut 

supaya menghindari dari kerak di jalur maupun tabungnya.
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