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ABSTRAK 

I Wayan Lanang Setiawan 

RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI PAKAN IKAN OTOMATIS 

Pemberian pakan ikan merupakan aspek krusial dalam proses budidaya ikan, yang 

hingga saat ini masih banyak dilakukan secara manual dan bergantung pada tenaga 
manusia. Pemberian pakan ikan secara merata dan waktu yang teratur akan 
mempercepat proses pertumbuhan ikan dalam suatu kolam, namun terbatasnya waktu 

menyebabkan keterlambatan pemberian pakan. Dengan itu penulis merancang sebuah 
alat untuk memberikan pakan ikan secara otomatis Untuk mengatasi permasalahan 

sumber energi yang akan digunakan, pengembangan alat pemberi pakan ikan otomatis 
berbasis Pembangkit Listrik Tenaga Surya (PLTS). Alat ini dirancang untuk bekerja 
secara off-grid, memanfaatkan energi matahari sebagai sumber daya sehingga tidak 

bergantung pada PLN. Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun alat 
pemberi pakan otomatis yang mampu mengatur jumlah pakan yang dikeluarkan sesuai 

kebutuhan dan menyebarkannya secara merata pada kolam. Dengan cara demikian 
diharapkan mendapatkan hasil panen ikan dengan lebih efisien waktu, energi dan hasil 
bobot ikan lebih seragam.  

Kata Kunci : Budidaya, Ikan, Pemberian pakan ikan otomatis, Rancang bangun,  

ABSTRACT 

I Wayan Lanang Setiawan 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF AN AUTOMATIC FISH 

FEEDER 

 

Feeding fish is a crucial aspect of the fish farming process, which is still largely done 

manually and relies on human labor. Providing fish feed evenly and at regular intervals 
accelerates the growth process of fish in a pond; however, limited time often leads to 
delayed feeding. Therefore, the author has designed a tool to automatically feed fish. 

To address the issue of the energy source to be used, the development of an automatic 
fish feeder is based on Solar Power Plants (PLTS). This tool is designed to operate off-

grid, utilizing solar energy as a power source, making it independent of the national 
electricity grid (PLN). This research aims to design and build an automatic feeder that 
can regulate the amount of feed dispensed according to the needs and distribute it 

evenly across the pond. In this way, it is expected to achieve more efficient fish harvests 
in terms of time, energy, and more uniform fish weight. 

 
Keywords: Fish farming, Fish, Automatic fish feeding, Design and construction.  
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BAB I  

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang  
 

Pemberian pakan ikan adalah salah satu hal penting dalam proses pembudidayaan ikan. 

Sayangnya pada saat ini sistem pemberian pakan ikan umumnya masih sangat tergantung 

menggunakan sumber tenaga manusia dan untuk pemberiannya masih secara manual. 

Pemberian pakan ikan dilakukan secara sederhana yaitu menyebar pakan ikan dengan tangan 

langsung ke arah kolam. Sehingga hal ini akan menyebabkan lamanya pemberian pakan pada 

ikan bila seorang peternak tersebut mempunyai lahan kolam yang banyak dan hal ini dapat 

mengefisiensi waktu. Apa lagi jika seorang peternak ikan tersebut lupa atau terlambat dalam 

memberi pakan ikan, maka juga akan menyebabkan tidak teraturnya jadwal pemberian pakan 

ikan. Metode pemberian pakan ikan yang terbaik yaitu dengan menabur pakan ikan dengan 

merata dan bisa memanfaatkan energi yang ada. Jika pemberian pakan ikan tidak teratur, 

maka akan berdampak pada pertumbuhan ikan yang menjadi kurang maksimal dan disaat 

panen nantinya ukuran ikan menjadi tidak setara antara satu dengan yang lainnya. Maka dari 

itu dapat diterapkan pemberian pakan ikan otomatis pada budidaya ikan. 

Sebenarnya sudah ada alat pemberi pakan ikan otomatis yang beredar, namun dari segi 

penyebaran pakan masih terpusat pada satu titik tertentu dan dari segi pemanfaatan energi 

masih menggunakan sumber energi dari PLN. Maka perancangan alat ini menggunakan 

Pembangkit Listrik Tenaga surya (PLTS) sebagai supply dari alat pemberi pakan ikan 

otomatis ini.Hal tersebut menyebabkan alat tersebut bekerja secara off grid agar PLTS bisa 

terus mensupply alat pemberi pakan ikan otomatis tanpa terganggu pemadaman dari PLN 

dan bisa menghemat energi listrik.[1] 

Harapan dari perancangan ini adalah bagaimana cara merancang alat pakan ikan agar bekerja 

sesuai dengan jadwal atau waktu yang diinginkan, bagaimana mengatur jumlah pakan ikan 

yang keluar sesuai kebutuhan, dan bagaimana cara menyebarkan pakan ikan secara merata 

pada kolam. Berdasarkan latar belakang permasalahan yang telah diuraikan di atas, maka 

dibuatlah tugas akhir yang berjdul “RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI PAKAN 

OTOMATIS ”. 
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1.2 Rumusan Masalah 
 

Adapun rumusan masalah dalam tugas akhir ini adalah sebagai berikut: 

1. Bagaimana perancangan alat pakan ikan agar bekerja sesuai dengan jadwal/waktu yang 

diinginkan? 

2. Bagaimana sistem pengaturan jumlah pakan ikan yang keluar sesuai kebutuhan? 

3. Bagaimana sistem penyebaran pakan ikan secara merata pada kolam? 

 

1.3 Batasan Masalah  

Adapun batasan masalah yang diteliti dalam Tugas Akhir ini adalah sebagai berikut: 

1. Ikan yang menjadi objek budidaya adalah ikan nila konsumsi. 

2. Tahap budidaya nila yang menjadi objek adalah tahap pembesaran. 

3. Pakan ikan yang digunakan berupa pellet pebrikan standar. 

4. Sistem penjadwalan yang digunakan adalah timmer. 

5. Sumber listrik yang digunakan berasal dari Pembangkit Listrik Tenaga Surya (PLTS). 

6. Penulis memfokuskan pada alat pemberi pakan ikan otomatis. 

7. Kolam yang digunakan budidaya berukuran 6m x 3m. 

 

1.4 Tujuan 
 

Adapun tujuan dalam pembuatan Tugas Akhir ini yaitu: 

1. Dapat merancang alat pakan ikan yang bekerja sesuai jadwal/waktu yang diinginkan. 

2. Dapat mengatur sistem jumlah pakan ikan yang keluar dari alat sesuai kebutuhan. 

3. Dapat mengatur sistem penyebaran pakan ikan secara merata pada kolam. 

1.5  Manfaat 

1. Dapat mempermudah pembudidaya ikan dalam pemberian pakan ikan secara teratur atau 

tepat waktu. 

2. Mempermudah pembudidaya dalam penebaran pakan ikan secara merata sehingga berat 

atau bobot ikan merata. 

3. Dapat menentukan takaran pakan ikan yang keluar setiap pemberiannya. 
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1.6 Sistematika Penulisan 

Dalam penyusunan tugas akhir ini, sistematika penulisan diklarifikasikan ke dalam 5 (lima) 

Bab yaitu: 

BAB I: PENDAHULUAN  

Pada BAB ini menguraikan tentang Latar Belakang, Rumusan Masalah, Batasan Masalah, 

Tujuan, Manfaat dan Sistematika Penulisan Tugas Akhir. 

BAB II: LANDASAN TEORI  

Pada BAB ini menguraikan tentang teori-teori dasar yang menunjang dalam pembahasan dan 

analisa. 

BAB III: METODOLOGI PENELITIAN 

Pada BAB ini menguraikan tentang metode yang digunakan untuk pengambilan data, 

pengolahan data, analisa data, dan hasil yang diharapkan dalam Tugas Akhir ini. 

BAB IV: PEMBAHASAN DAN ANALISA  

Pada BAB ini menguraikan tentang pembahasan dalam menyelesaikan tugas akhir dan 

menganalisa yang diperoleh dari pembahasan tugas akhir ini.  

BAB V: PENUTUP 

Pada BAB ini berisikan kesimpulan dari keseluruhan pembahasan sebelumnya, serta saran-

saran dari permasalahan yang dikembangkan.
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BAB V  

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

Setelah melakukan tahap perancangan dan pembuatan yang kemudian dilanjutkan dengan 

tahap pengujian dan analisa. Maka dapat diambil kesimpulan: 

1. Pada rancangan tersebut terdapat satu wadah yang berfungsi sebagai penampungan pakan 

ikan, kemudian berisikan motor low rpm yang berfungsi sebagai penggerak pembuka dan 

penutup pakan ikan yang keluar, lalu pakan ikan yang keluar disalurkan menggunakan 

pipa 1/2 inch ke atas baling-baling pelontar yang dipasang pada motor 1 fasa untuk 

dilontarkan secara merata pada kolam ikan. Alat ini menggunakan timer sebagai 

pengendali bekerjanya motor low rpm sebagai pembuka dan penutup pakan ikan dan 

motor 1 fasa sebagai penggerak baling-baling pelontar. Hasil  pengujian ini menunjukkan 

bahwa alat memberikan pakan ikan dengan konsisten yang diatur oleh timer sehingga 

mempermudah memberikan pakan ikan sehingga tidak perlu memberikan pakan ikan 

secara manual setiap hari. 

2. Pengujian pengaturan jumlah pakan ikan yang keluar dilakukan 7 kali pengujian ,dimana 

pada pengujian tersebut didapatkan hasil rata-rata 1.540 gram pakan yang keluar setiap 2 

menit . Dengan hasil tersebut membutuhkan waktu sekitar 4-5 menit alat bekerja untuk 

mencapai keluaran pakan yang sesuai kebutuhan ikan. 

3. Alat ini dirancang menggunakan motor 1 fasa sebagai penggerak baling-baling yang 

berfungsi sebagai pelontar pakan ikan. Alat ini mampu menyebarkan pakan ikan secara 

maksimal di ukuran kolam 6 m x 3 m. 

5.2 Saran 

Berdasarkan pengujian dan analisa yang telah dilakukan pada alat ini, berikut beberapa saran 

dari penulis untuk para pembaca yang akan melakukan pengembangan pada alat ini: 

1. Pengembangan alat ini pada sistem kontrol yang menggunakan arduino seagai pengganti 

timer untuk pengendali alat. 

2. Pengembangan alat ini dapat menambahkan sensor sebagai penanda bahwa pakan ikan 

yang berada di dalam tong penampungan pakan ikan telah habis. 

3. Jika digunakan pada kolam yang lebih besar bisa menyesuaikan pada tong penyimpanan 
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dan pada kecepatan motor yang digunakan agar alat bekerja secara maksimal. 
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