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ABSTRAK

Pakaian merupakan suatu benda yang kita gunakan untuk kegiatan sehari-
hari. Pakaian yang bersih dan wangi adalah kriteria terbaik yang kita semua
inginkan, agar hal tersebut terjadi maka adanya kegiatan mencuci, menjemur dan
melipat pakaian. Menjemur pakaian adalah salah satu kegiatan yang sangat
bergantung dengan cuaca dan pengawasan dari pemilik pakaian tersebut. Namun
dikarenakan cuaca yang tidak menentu dan pemilik pakaian juga memiliki banyak
aktivitas lainnya sehingga pakaian tersebut tidak terawasi yang berpotensi basah
terkena air ketika hujan turun.

Penelitian ini mengusulkan suatu alat pemindah jemuran otomatis yang
memanfaatkan gerak putar dari motor listrik DC 12V 37GB31ZY untuk menarik
V-Belt yang nantinya akan menarik pakaian menuju tempat yang kering, alat ini
menggunakan sensor hujan dan sensor gerak untuk mengatur hidup dan matinya
motor listrik tersebut.

Hasil penelitian menunjukkan bahwa Alat Pemindah Jemuran Otomatis ini
mampu memindahkan pakaian sesuai dengan kapasitas yang ditentukan dan hasil
penelitian ini mencakup : model, desain dan purwarupa alat pemindah jemuran
otomatis kapasitas 5 kg berbasis arduino uno dan sebuah buku laporan penelitian
tentang teknologi yang diusulkan disertai dengan kelebihan dan kekurangan dari
alat tersebut.

Kata kunci: Rancang bangun, alat pemindah jemuran otomatis,
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DESIGN OF AUTOMATIC CLOTHESLINE SHIFTER DEVICE BASED ON
ARDUINO UNO WITH 5 KG CAPACITIES

ABSTRACT

The Cloth is an object that we use for daily activities. Clean and fragrant
clothes are the best criteria that we all want. There are washing, drying and
folding clothes activities In order for this to happen. Drying clothes is an activity
that is very dependent on the weather and the supervision of the owner of the
clothes. However, due to erratic weather and clothing owners also have many
other activities so that the clothes are not supervised which has the potential to
get wet when it rains.

This research proposes an automatic clothesline that utilizes the rotary
motion of the 12V 37GB31ZY DC electric motor to pull the V-Belt which will later
pull the clothes to a dry place, this tool uses a rain sensor and infrared sensor to
regulate the on and off the electric motor.

The results showed that this Automatic Clothesline was able to move
clothes according to the specified capacity and the results of this study included:
models, designs and prototypes of The Automatic Clothesline shifter device based
on arduino uno with 5 kg capacities and a research report book on the proposed
technology accompanied by advantages and disadvantages of the tool.

Key words: design, Automatic Clothesline shifter device
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1  Latar Belakang.

Menjemur pakaian adalah kegiatan yang sering dilakukan dalam
kehidupan. Kegiatan menjemur pakaian umunya dilakukan di luar ruangan agar
pakaian lebih cepat kering. Kegiatan ini tidak hanya dilakukan oleh ibu rumah
tangga saja melainkan juga oleh mahasiswa yang tinggal di rumah kos serta
pembisnis Laundry. Kegiatan menjemur pakaian yang banyak dilakukan oleh
masyarakat ini biasanya dilakukan pada pagi hari dan kemudian pakaian yang
dijemur diangkat pada sore hari atau saat cuaca mendung. Banyak orang tidak
dapat menunggui pakaian yang dijemur karena faktor kesibukan atau karena harus
bepergian ke tempat lain. Kesibukan tersebut mengakibatkan pakaian yang
dijemur sering kali tidak terangkat hingga malam hari, bahkan sampai keesokan
harinya. Akibatnya pakaian yang tidak terangkat sampai malam hari tersebut
menjadikan pakaian menjadi kembali lembab.

Melihat kondisi Indonesia sekarang yang sedang memasuki musim hujan,
banyak aktivitas serta kegiatan yang terkendala untuk dilakukan khususnya di
pekerjaan pengangkatan jemuran oleh ibu rumah tangga, mahasiswa maupun para
pekerja di bisnis laundry. Seperti kita ketahui bahwa pekerjaan laundry maupun
ibu rumah tangga tidak hanya menunggu jemuran agar tidak kehujan melainkan
banyak hal seperti mencuci, melipat, merapihkan pakaian untuk pekerja yang
bekerja di laundry dan menyapu, mengepel serta banyak kegiatan lain yang
dilakukan ibu rumah tangga.

Setelah melihat hal tersebut, sehingga muncul ide untuk mempermudah
pekerjaan tersebut dengan cara merancang suatu alat yang dapat memindahkan
jemuran tersebut agar ketika hujan turun alat tersebut dapat secara otomatis
memindahkan pakaian atau jemuran ke tempat yang sudah disediakan agar
pakaian tetap terhindar dari air hujan sehingga para pekerja maupun ibu rumah
tangga tetap bisa melakukan aktivitas lainnya tanpa harus menunggu atau berada

di sekitar jemuran tersebut saat musim hujan seperti sekarang ini.



1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan uraian latar belakang tersebut maka rumusan masalah dalam
penelitian ini adalah sebagai berikut:

1. Bagaimana rancangan dari alat Pemindah Jemuran Otomatis

2. Bagaimana efektivitas dari alat Pemindah Jemuran Otomatis

1.3  Batasan Masalah

Dalam proyek akhir rancang bangun alat Pemindah Jemuran Otomatis,
penulis hanya membahas tentang bagaimana cara merancang dan membuat alat
Pemindah Jemuran Otomatis dan bagaimana efektivitas dari alat Pemindah
Jemuran Otomatis. Dalam rancang bangun ini, penulis menggunakan batasan
masalah sehingga pembahasan yang dilakukan tidak keluar dari tujuan yang ada.
Adapun batasan masalah yang digunakan adalah bagaimana rancangan dari alat
Pemindah Jemuran Otomatis dan bagaimana efektivitas dari alat Pemindah

Jemuran Otomatis.

1.4  Tujuan Penelitian
Adapun tujuan dari penelitian dari rancang bangun alat Pemindah Jemuran

Otomatis adalah:

1.4.1 Tujuan umum

1. Memenuhi salah satu syarat akademik dalam menyelesaikan
Pendidikan Diploma Il Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali.

2. Mengaplikasikan ilmu-ilmu yang diperoleh selama mengikuti
perkuliahan di jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali, secara
teori, ataupun praktek.

3. Menguji dan mengembangkan ilmu pengetahuan yang telah diperoleh

di bangku kuliah dan menerapkan ke dalam bentuk pengolahan data.



1.4.2 Tujuan khusus
1. Dapat merancang dan membuat alat Pemindah Jemuran Otomatis.

2. Dapat mengetahui efektivitas dari alat Pemindah Jemuran Otomatis.

1.5 Manfaat Penelitian

Manfaat dari penelitian ini adalah untuk membantu memudahkan para
pelaku usaha Laundry atau ibu rumah tangga dalam menangani pengangkatan
pakaian ketika hujan sehingga para pekerja maupun ibu rumah tangga tetap bisa
melakukan aktivitas lainnya tanpa harus kawatir akan jemurannya kehujanan pada

saat turun hujan ketika berada diluar rumah.

1.5.1 Manfaat bagi penulis

Rancang bangun ini sebagai sarana untuk menerapkan ilmu-ilmu yang di
dapat selama mengikuti perkuliahan di Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri
Bali atau yang di dapat melalui pengetahuan luar seperti internet dan buku
refrensi, dari pengetahuan tersebut penulis dapat mengembangkan ide-ide dan

menuangkan langsung berdasarkan permasalahan yang ada di lapangan.

1.5.2 Manfaat bagi institusi Politeknik Negeri Bali

Bagi perguruan tinggi, kegiatan ini merupakan suatu proses kemajuan
dibidang teknologi yang dapat menambah kepercayaan masyarakat akan
kemampuan kemajuan kinerja industri dari Politeknik Negeri Bali tepatnya pada
rekayasa teknologi, dengan proses kemajuan tersebut masyarakat dapat lebih
percaya dalam kemajuan pendidikan rekayasa teknologi yang berada di Politeknik

Negeri Bali.

1.5.3 Manfaat bagi masyarakat

Hasil rancang bangun ini diharapkan dapat menambah inovasi masyarakat
dalam pengembangan alat jemur yang modern dengan menggunakan sistem
sensor yang membuat lebih mudah, praktis serta otomatis. Sehingga kemajuan
bangsa akan teknologi semakin di depan dan tidak tertinggal oleh negara-negara



maju lainnya. Di lain sisi di harapkan masyarakat bisa menggunakan hasil rancang
bangun ini dengan sebaik mungkin sehingga dapat berfungsi dengan optimal di

kehidupan sehari-hari.
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BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN
5.1 Hasil Penilitian

Berdasarkan hasil dari rancang bangun pemindah jemuran otomatis berbasis
arduino uno berkapasitas 5 kg akan menjawab rumusan masalah di BAB 1.berikut
ini kesimpulannya:

1. Spesifikasi dari masing-masing komponen dan sistem otomotis dapat di
rencanakan pada alat pemindah jemuran otomatis berbasis arduino uno
berkapasitas 5 kg sebagai berikut :

a. Rangka menggunakan besi Hollow dan besi gorden.

b. Motor listrik 12 volt dan 3A.

c. Spesifikasi sistem otomatis : arduino uno dengan sensor hujan dan gerak.

d. Kapasitas maksimal jemuran yaitu 5 kg pakaian kering yang jika
dibasahkan memiliki berat sekitar 10,18 kg.

2. Alat yang dirancang bermanfaat untuk menghilangkan rasa khawatir untuk
para pekerja maupun ibu rumah tangga tentang jemurannya sehingga
mereka tetap bisa melakukan aktivitas lainnya tanpa harus menunggu atau

berada di sekitar jemuran tersebut saat musim hujan.
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5.2 Saran

Setelah penulis menyelesaikan dari rancang bangun alat pemindah jemuran
otomatis berbasis arduino uno berkapasitas 5 kg ini, penulis memiliki beberapa
saran untuk para pembaca sehingga para pembaca akan menjadi lebih baik lagi
berikut ini:

1. Agar para pembaca menyesuaikan motor listrik yang digunakan sesuai

dengan kebutuhan yang diperlukan.
2. Agar para pembaca mengikuti prosedur perawatan dan perbaikan yang

dicantumkan agar mesin selalu dalam keadaan baik.
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KODE PROGRAM ARDUINO UNO

int AIR = Al;

int CW =9;

int CCW =8;

int Data_A.ir;

int S1 = 3; // deket motor

int S2 = 4; // deket sensor hujan
int Data_S1;

int Data_S2;

void setup() {
Serial.begin(9600);

pinMode (AIR, INPUT);
pinMode (S1, INPUT_PULLUP);
pinMode (S2, INPUT_PULLUP);
pinMode (CW, OUTPUT);
pinMode (CCW, OUTPUT);

}
void loop() {

// put your main code here, to run repeatedly:
int Data_Air = analogRead(AIR);
Serial.printin(Data_Air);
delay(1000);
int Data_S1 = digitalRead(S1);
Serial.printin(Data_S1);

int Data_S2 = digitalRead(S2);
Serial.printin(Data_S?2);

if (Data_Air<=900)
{digitalWrite (CCW, HIGH);}

if (Data_S1==LOW)
{digitalWrite(CCW, LOW);}

if (Data_Air>=900)
{digitalWrite (CW, HIGH);}

if (Data_S2==LOW)
{digitalWrite(CW, LOW);}

¥
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