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ABSTRACT

Transportation technology is increasing daily, but the risk of accidents still exists and
cannot be avoided. In particular, motorcycles are the most popular means of transportation in
Indonesia. Traffic accidents on motorcycles are very common and are caused by several factors,
such as poor road conditions and human error. When an accident occurs, the driver is often
unconscious. In order to minimize the impact of the accident, a tool was made that functions
automatically to send messages in the form of SMS containing the location in the form of
coordinates when the accident occurred. This tool has a system that uses the MPU 6050 module,
GSM module and GPS module that is connected to the Arduino so that when a motorcycle has an
accident, there is a drastic change in the value of the MPU 6050. If an accident occurs, the GSM
module will automatically send a message in the form of an SMS to the family that an accident
occurred. Accident. From the test, it was found that sending an accident notification SMS can be
done properly when the motorcycle has an accident or the angle of the motorcycle is above 20
degrees and below 40 degrees from the upright position where this tool will be placed on the

motorcycle seat.

Keywords: MPU 6050, GPS, GSM, SMS, accident.



ABSTRAK

Teknologi transportasi hari ke hari semakin meningkat, tetapi resiko pada kecelakaan tetap
ada dan tidak mampu dihindari. Khususnya sepeda motor adalah alat transportasi yang paling di
gemari di Indonesia. Kecelakaan lalu lintas yang terjadi pada sepeda motor sangat sering terjadi
dan itu disebabkan oleh beberapa faktor seperti kondisi jalan yang buruk dan kesalahan pada
manusia. Ketika kecelakaan terjadi, pengendara sering tidak sadarkan diri. Untuk meminimalisir
dampak yang terjadi akibat kecelakaan tersebut, dibuatlah sebuah alat yang berfungsi secara
otomatis mengirim pesan berupa sms yang berisikan lokasi berupa titik koordinat saat kecelakaan
terjadi. Alat ini memiliki sistem yang menggunakan modul MPU 6050, modul GSM dan Modul
GPS yang dihubungkan ke Arduino sehingga ketika sepeda motor mengalami kecelakaan terjadi
perubahan nilai secara drastis pada MPU 6050. jika terjadi kecelakaan modul gsm akan secara
otomatis mengirimkan pesan berupa SMS ke keluarga bahwa terjadi kecelakaan. Dari pengujian
didapatkan bahwa pengiriman SMS notifikasi kecelakaan dapat dilakukan dengan baik ketika
sepeda motor mengalami kecalakaan atau sudut sepeda motor berada di atas 145 derajat dan di

bawah 40 derajat dari posisi tegak dimana alat ini akan di tempatkan pada bagian jok motor.

Kata kunci: MPU 6050, GPS, GSM, SMS, kecelakaan.
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang
Teknologi transportasi hari ke hari semakin meningkat, tetapi resiko pada kecelakaan tetap

ada dan tidak mampu dihindari. Khususnya sepeda motor adalah alat transportasi yang paling
di gemari di Indonesia. Data yang dikeluarkan oleh Badan Pusat Statistik Bali mengungkapkan
bahwa setiap tahun kurang lebih 405 orang meninggal dunia akibat kecelakaan di jalan. Sekitar
90% korban dampak kecelakaan pada jalan. Terjadi pada negara-negara berkembang dengan
usia antara 12-44 tahun. Angka kecelakaan lalu lintas tertinggi di Indonesia saat ini didominasi
oleh kecelakaan roda dua atau sepeda motor. Banyaknya angka kecelakaan tadi ditimbulkan
oleh banyak faktor, misalnya kesalahan manusia (human error), struktur jalan,
cuaca,[1]Sebagian besar korban yang mengalami kecelakaan tidak sadarkan diri (pingsan)
bahkan sampai meninggal dunia, luasnya daerah maupun lokasi yang masih sepi
mengakibatkan banyak kecelakaan yang tidak diketahui maupun terlambatnya pertolongan
terhadap korban dari kecelakaan yang mengakibatkan korban meninggal dunia dikerenakan
Informasi kecelakaan yang dilaporkan masyarakat kepada petugas membutuhkan waktu yang
lama. Maka dari itu di butuhkan alat yang mampu melapokan terjadinya kecelakaan dengan
cepat. Oleh karena itu penulis bermaksud membuat dan merancang alat penringatan terjadinya
kecelakan pada pengendara sepada motor.

Penelitian mengenai sistem deteksi kecelakaan sudah pernah dilakukan oleh Nasrul F.
Penelitian yang dilakukan yaitu pendeteksi kecelakaan pada helm berdasarkan gyroscope [2].
Dari hasil penelitian tersebut masih memiliki kekurangan yaitu tidak bisa membedakan antara
helm terjatuh dengan kondisi kecelakaan. Selain itu, untuk notifikasi kecelakaan hanya
dilakukan melalui sms dengan menampilkan koordinat lokasi kecelakaan. Sedangkan sistem
yang akan dibuat dapat memberikan informasi kecelakaan langsung pada aplikasi google maps.

Tujuan dari alat yang akan di buat ini adalah untuk mempermudah mengetehui lokasi
korban kecelakaan yang biasanya merupakan lokasi yang sepi dan jarang dilewati orang
maupun warga, yang nantinya alat ini akan memberikan informasi lokasi kecelakaan terjadi
agar mempercepat untuk mengetahui terjadinya kecelakaan. Sistem yang akan  dibuat
berdasarkan kemiringan kendaraan. Kemiringan pada saat berkendara normal adalah 60°-130°
sedangkan kemiringan dari kecelakaan adalah kurang dari 40° dan lebih dari 140°, Sensor yang

akan di gunakan untuk medeteksi kemiringan adalah Gyrocsope MPU 6050, sedangkan untuk
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menunjukkan lokasi terjadinya kecelakaan akan menggunakan modul GPS, dan pengiriman
pesan kepada keluarga maupun petugas mengunakan modul GSM, untuk pusat kontrol sistem
adalah Arduino. Cara kerja dari system ini adalah pada saat sensor MPU-6050 memdeteksi
kemiringan yang dinyatakan sebagai kecelakaan maka modul GSM akan menggirimkan
notofikasi berupa pesan permintaan tolong kepada keluarga atau kerabat korban dengan nomor
yang sudah di daftarkan pada modul GSM yang berisikan informasi lokasi terjadinya kecelakan
agar mempermudah menemukan lokasi korban. Kelebihan dari alat yang akan dibuat yaitu
memberikan notifikasi kepada keluarga korban melalui pesan pada ponsel keluarga maupun
kerabat korba, memberikan informasi lokasi terjadinya kecelakan agar mempermudah
menemukan lokasi korban, lokasi yang diberikan berupa link google maps dikarenakan
menggunakan modul GPS yang akan menampilkan lokasi korban kecelakaan pada smart phone
Dan mempercepat pemberian pertolongan pertama terhadap korban kecelakaan.

1.2.Perumusan Masalah
Adapun permasalahan yang akan di hadapi dalam pengerjaan tugas akhir ini diantaranya
adalah :
a) Bagai mana merancang alat yang dapat memberikan informasi telah terjadinya
kecelakaan ?
b) Bagai mana merancang alat yang dapat mengetahui terjadinya kecelakaan
menggunakan sensor Gyrocsope MPU 6050 ?
c) Bagai mana merancang alat yang dapat mengirimkan informasi lokasi terjadinya
kecelakaan menggunakan modul GSM dan GPS berbasis Arduino ?
1.3.Batasan Masalah

Batasan masalah dalam pembuatan tugas akhir ini adalah :

a) Sensor yang digunakan yaitu Gyrocsope MPU 6050 untuk mengukur satu axis.
b) Pengiriman data melalui SMS Gateway dan GSM Module.
c) Alat yang dibuat dipasang pada sepeda motor.

d) Jenis kecelakaan yang di deteksi berdasarkan dari kemiringan.

1.4. Tujuan Penelitian

Adapun tujuan dari penelitian ini antara lain :

a) Dapat merancang alat peringatan terjadinya kecelakaan pada pengendara sepeda motor.

12



b) Dapat merancang alat yang dapat mengetahui terjadinya kecelakaan menggunakan
Gyrocsope MPU 6050.

c) Dapat merancang alat yang dapat mengirimkan informasi lokasi terjadinya kecelakaan
menggunakan modul GSM dan GPS berbasis Arduino.

1.5.Manfaat Penelitian

Manfaat dari penelitian ini adalah dapat memberithau lokasi terjadinya kecelakaan pada
keluarga ,petugas kepolisian, maupun petugas medis dalam menangani kecelakaan pada jalan
raya.
Adapun manfaat dari penelitian ini yakni :

a Mahasiswa
Mahasiswa dapat merealisasikan ide sehingga dapat mendorong untuk terus

berkarya, Mahasiswa dapat mengaplikasikan dan mengembangkan ilmu pengetahuan
yang sudah didapat dalam perkuliahan, dan Mahasiswa mendapatkan pengalaman
dalam pembuatan sistem Rancang Bangun Alat peringatan terjadinya kecelakan pada
pengendara sepeda motor berbasis 10T.

b Institusi
Terciptanya alat inovatif yang dapat bermanfaat ssebagai sarana pembelajaran,

Tersedianya proposal mengenai Sistem Rancang Bangun Alat Peringatan terjadinya
kecelakan pada pengendara sepeda motor berbasis 10T dan Sebagai referensi penelitian

selanjutnya yang berkaitan dengan tema penelitian ini.
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BAB V

PENUTUP

5.1. Kesimpulan

Berdasarkan proses yang telah dilakukan pada penelitian tugas akhir ini, mulai dari

perancangan sampai pengujian dan analisis sistem, dapat disimpulkan beberapa hal, antara

lain :

1.

Sistem peringatan terjadinya kecelakaan pada sepeda motor dirancang dengan
menggunakan Arduino Uno R3 yang berfungsi sebagai mikrokontroller pada sistem
dan sensor MPU 6050 sebagai pemicu dari sistem peringatan terjadinya kecelakaan
pada kemiringan kurang dari 40° atau lebih dari 140° dengan indikasi terkirimnya
pesan berupa sms dari modul GSM yang berisikan lokasi kecelakaan tersebut terjadi
dari modul GPS, adapun satndarisasi kemiringan pada saat berkendara yaitu 40°
sampai 50°.

Akurasi pada lokasi terjadinya kecelakaan berkisaran antara 1 sampai dengan 10
meter tergantung dari sinyal satelit yang diterima oleh modul gps dan tempat
terjadinya kecelakaan, terdapat standirasi jarak pada aplikasi google maps mencapai
kurang lebih 15 meter dari tempat berada.

Waktu penerimaan pesan pada keluarga korban tergantung dari sinyal Kkartu
operatot yang digunakan pada modul sim tersebut, pesan ntofikasi bisa dikirim
dengan cepat apabila kartu operator pada modul sim bagus.

Tracking lokasi motor pada saat terjadi kecelakaan dapat dilakukan dengan
membuka pesan yang terdapat link google map tersebut yang telah diterima oleh

pengguna smartphone.

5.2.Saran

Dalam penyelesaian tugas akhir ini, masih terdapat banyak kekurangan. Oleh sebab itu,

penulis menyampaikan beberapa saran yang diharapkan kedepannya dilakukan

pengembangan yang dapat memperbaiki kekurangan dari tugas akhir ini. Saran penulis

yang disampaikan yaitu :

1. Dibutuhkan pengembangan GPS yang lebih baik agar dalam pembacaan lokasi

dapat dilakukan lebih cepat walaupun di dalam ruangan.
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2. Menggunakan provider yang memiliki jaringan terbaik, sehingga kecepatan dan
kesinambungan pengiriman data berlangsung lancar, karena saat pengujian
dilakukan data GPS yang terbaca dan SMS yang dikirim terkadang sedikit lebih
lama diproses dan sampai ke penerima (Penulis menggunakan Provider XL).
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