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ABSTRAK

HMI adalah antarmuka yang memungkinkan interaksi antara manusia dan mesin,
seperti yang dijelaskan sebelumnya. HMI digunakan dalam berbagai konteks, termasuk
dalam industri manufaktur, otomasi, teknologi kendaraan, peralatan rumah tangga, dan
banyak lagi. HMI mencakup elemen-elemen seperti layar sentuh, tombol, layar grafis,
penunjuk status, dan lebih banyak lagi. Ini memungkinkan pengguna atau operator
untuk berkomunikasi dengan sistem atau perangkat yang terhubung dengan cara yang
intuitif dan efisien. Tujuannya adalah untuk menyediakan cara yang mudah dipahami
dan digunakan bagi manusia untuk memonitor proses, mengontrol sistem, dan
mendapatkan informasi yang diperlukan.Berdasarkan latar belakang yang ada yaitu
belum adanya sistem HMI pada penelitian sebelumnya yang dimana kali ini sistem HMI
akan dibuat dengan menggunakan software Weintekl HMI dengn tujuan mampu
melakukan kontrol dan juga melakukan komunikasi secara jarak jauh situasi apapun.
Penelitian ini akan menggunakan metode penlitan kulitatif dengan cara melakukan
pengumpulan data berdasrkan obsertvasi alat yang telah dibuat sehingga menghasilkan
pengetahuan baru berdasarkan dari alat yang sudah di uji.

Kata Kunci: HMI, Kontrol, Komunikasi, Engineer, Data
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ABSTRACT

HMI is an interface that allows interaction between humans and machines, as
previously described. HMI is used in a variety of contexts, including in manufacturing,
automation, vehicle technology, home appliances, and more. The HMI includes
elements such as touchscreens, buttons, graphic displays, status indications, and more.
This allows users or operators to communicate with connected systems or devices in an
intuitive and efficient manner. The aim is to provide a way that is easy to understand
and use for humans to monitor processes, control systems, and obtain the necessary
information. Based on the existing background, there was no HMI system in previous
research, where this time the HMI system will be created using Weintekl software. HMI
with the aim of being able to control and also communicate remotely in any situation.
This research will use a qualitative research method by collecting data based on the
observation of the tools that have been made so as to produce new knowledge based on
the tools that have been tested.
.

Keywords: HMI, Control, Communication, Engineer, Data
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BAB I

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Kemajuan teknologi diera digital ini berkembang sangat pesat. Menyebabakan

banyak kegiatan yang memiiliki mobilitas yang tinggi, sehingga mengharuskan segala

sesuatunya bergantung dengan teknologi. Dibarengi dengan pertumbuhan ekonomi yang

membuat masyarakat untuk menerapkan teknologi tersebut ke dalam hidupnya, terutma

pada aspek tempat tinggal dengan tujuan kenyamanan dan juga aman rumah yang

dihuni. Istilah tersebut adalah smart home, smart home merupakan sebuah kemajuan

teknologi dibidang rumah tinggal yang bekerja untuk memudahkan penghuni rumah

terebut untuk meringankan pekerjaan runah, contoh menghidupkan atau mematikan

lampu pada salah satu ruangan dengan waktu tertentu, pengaturan suhu ruangan yang

dapat diatur secara otomatis. Home automation juga memiliki cara komunikasi lain

selain dari input menuju output, komunikasi ini adalah HMI yang juga dapat

mengontrol seluruh sistem yang ada didalam rumah dan juga kita dapat pantau dengan

teknologi yang bernama HMI(Human Machine Interface).

Pekembangan penggunaan sistem HMI sebenarnya sudah banyak digunakan pada

ranah industri atau banyak digunakan di pabrik - pabrik. Namun pada penelitian kali ini

penggunaan sistem HMI akan di terapkan pada sistem home automation. Home

automation merupakan sebuah perkembangan teknologi dengan objek rumah tinggal

atau sering kita sebut juga smart home. Home automation sangat memiliki banyak

manfaat yaitu kenyamanan dan kemanan yang dapat dibilang tingkatannya cukup tinggi.

Pada penelitian yang dilakukan oleh Sabril Pangestu, peneliti membuat sebuah

sistem home automation berbasis PLC yang dimana PLC yang digunakan tersebut

adalah PLC berbasis mikrokontroler arduino mega. Pada penelitian tersebut beliau

menggunakan layout apartemen yang dimana terdapat beberapa ruangan yang

digunakan dan juga disetiap ruangan tersebut terdapat sensor sensor yang bekerja misal

balkon terdapat sebuha sensor LDR(Light Dependent Resistor) yang digunakan untuk

menghidupkan lampu balkoni dan salah satu contoh lainnya adalah penggunaan sesnsor

DHT 11 pada ruangan utama atau kamr untuk dijadikan sebagai pengontrolan air

conditioner. Pada penulisan saran peneliti menuliskan menyarankan penambahan HMI

untuk mempermudah pengontrolan dan juga monitoring.
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Menjawab saran tersebut penilitian kali bersusaha untuk mengembangkan peneltian

terdahulu ini yang dimana kurangnya sistem HMI pada miniatur home automation

berlayout kamar apartemen, dengan perkembangan teknologi yang begitu pesat maka

akan dibuat suatu HMI dengan sistem HMI yang akan memonitoring dan mengontrol

sistem home automation. Pengembangan kali ini akan menggunakan PC sebagai HMI

yang akan dibuat untuk memantau dan juga mengontrol keseluruhan aktivitas output

yang ada dalam miniatur

1.2 Perumusan Masalah

a. Bagaimana cara merancang sistem HMI pada Home Automation berbasis

outseal PLC ?

b. Bagaimana sistem komunikasi pada Home Automation Berbasis Outseal PLC ?

1.3 Batasan Masalah

a. Fokus perancangan alat untuk mengembangkan HMI pada Sistem Home

Automation

b. Komunikasi yang digunakan kali ini adalah komunikasi modbus dengan RS485

1.4 Tujuan Penelitian

a. Dapat merancang sistem HMI pada objek smart home dengan Outseal PLC

b. Dapat menegetahui cara kerja sistem komunikasi HMI dengan objek Smart

Home

c. Mengetahui cara kerja sistem komunikasi Modbus RTU menggunkan RS485

1.5 Manfaat Penelitian

a. Manfaat Akademik

i. Sebagai sumber ilmu pembelajaran untuk menmabah wawasan dalam

merancang sebuah sistem HMI.

ii. Sebagai refrensi untuk penelitian selanjutnya dalam bidang penggunaan

PLC yang terubung dengan sistem HMI.

b. Manfaat Aplikatif

i. Semoga dapat menjadi refrensi dalam pengemabangan teknologi di

bidang sistem kontrol otoamtis pada objek tempat tinggal yang semakin

maju perkembangannya
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1.6 Sistematika Penulisan

Untuk memudah menyelesaikan penelitian ini maka dibuatlah, Sistematika

Penulisan Sebagai berikut :

1. Bab I, Pada Bab ini berisikan Latar Belakang kenapa Penelitian ini diangkat,

kemudian rumusan masalah apa saja yang dibahas, kemudian ada batasan

masalah dari setiap rumusan masalah yang dibuat agar setiap masalah tidak

melebar, selanjutnya ada tujuan penelitian, Manfaat Penelitian dan Sistematika

Penulisan

2. Bab II, Pada bagian ini akan diisi dengan pembahasan dari penelitian

sebelumnya, dan landasan teori

3. Bab III, bagian berisikan pembahasan mengenai bagaimana model penelitian

yang akan dilakukan, Rancang sistem, Pembuatan alat, Pengumpulan data ,

analisa dan hasil apa yang didapatkan dari penelitian ini, dan yang terakhir ada

pembuatan timeline kegiatan penelitian ini.

4. BAB IV Hasil dan Pembahasan Menguraikan tentang hasil permasalahan

penelitian, yang terdiri dari hasil rancangan sistem, input, output, maupun proses

pengujian sistem, input, output, maupun proses , pengujian HMI serta hasil dari

Keseluruhan.

5. BAB V Penutup Menguraikan tentang simpulan dan saran dari hasil penelitian

yang sekiranya bermanfaat bagi keseluruhan aspek yang membaca dan juga saran

kedepannya.

6. Daftar Pustaka Memberi informasi publikasi dari referensi seperti buku, jurnal,

ataupun sumber lainnya yang digunakan dalam penyusunan skripsi.
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BAB 5

KESIMPULAN DAN SARAN

5.1. KESIMPULAN

A. Pada penelitian ini dirancang sistem Home Automation berbasis PLC Outseal PLC

Mega v3 dan ESP 8266. Sistem ini dirancang berfokus pada pengontrolan sistem

pencahayaan, HVAC dan HMI pada empat area yang meliputi area utama, toilet,

pintu masuk, dan balkoni. Implementasi sistem Home Automation pada penelitian

ini dibuat dalam bentuk miniatur kamar apartemen studio berukuran 120mm x

400mm, dimana PLC menggunakan 8 digital input pin dan 1 modul I2C yaitu RTC

DS3231 untuk mengontrol 7 digital output pin, sedangkan ESP 8266 digunakan

untuk memonitoring nilai suhu yang kemudain akan menghasilkan output yaitu

relay yang akan menjadi input suhu digital. Berdasarkan pengujian simulasi ladder

diagram dan miniatur yang telah dilakukan, dapat disimpulkan bahwa miniatur

memiliki kinerja yang baik dan sudah dapat menjalakan logika Home Automation

dengan baik

B. RS-485 adalah standar komunikasi elektronik yang digunakan untuk

mentransmisikan data serial antara perangkat elektronik. Yang mampu bekerja

dengan jarak jauh, tak hanya itu RS 485 juga dapat dijadikan penghubung antara

bebrapa mikrokontroler sehingga dapat mengontrol sesuatu dibanyak tempat.

Sistem komunikasi ini menggunakan sistem addresing atau peng alamtan dengan

kode yang berbeda di setiap input maupun output dan setiap pengalamatan

memiliki izin aksesnya masing masing.

5.2. SARAN

a. Melengkapi sistem pengontrolan Home Automation selain dari sistem pencahayaan

juga melengkapi sistem keamanan api, keamanan dari orang asing, entertainment,

ataupun manajemen energi listrik. Sehingga satu sistem Home Automation tersebut

dapat digunakan semaksimal mungkin untuk menjamin keamanan dan kenyaman

penghuni. Dan juga disarankanuntuk menggunakan sensor suhu yang lebih akurat

agar sistem HVAC dapat bekerja lebih baik

b. Menambahkan nirkabel melalui jalur komunikasi Wifi yang telah disediakan pada

PLC. Sehingga selain dapat dipantau dan dikontrol melalui HMI di kamar, sistem
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Home Automation dapat dipantau dan dikontrol juga secara jarak jauh melalui

aplikasi smartphone ataupun perangkat pengontrol serupa.
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