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ABSTRAK

Pesatnya perkembangan teknologi seperti jaman sekarang membuat pekerjaan
manusia dapat terselesaikan dengan cepat dan semakin sibuknya manusia, maka
seringkali masalah - masalah rumah tangga jadi terabaikan dan tidak dapat ditangani
dengan baik, misalnya saja masalah penjemuran pakaian. Banyak orang tidak dapat
menunggui pakaian yang dijemur karena faktor kesibukan atau karena harus bepergian
ke tempat lain. Berdasarkan hal tersebut maka penulis membuat sistem jemuran otomatis
berbasis internet of things, menggunakan mikrokontroler NodeMCU sebagai pengendali
dan alat mengirimkan data ke-spreadsheet dan telegram bot yang nantinya data-data
tersebut dapat dimonitoring dari website dan aplikasi, sebagai masukan (input) alat ini
menggunakan sensor cahaya yaitu LDR (Light Dependent Resistor), sensor air yaitu rain
drop dan limit switch. Untuk keluaran (output) ada relay yang memberi perintah Motor
DC sebagai penggerak tempat jemuran dan Kipas pengering untuk mengeringkan pakaian
disaat tempat jemuran didalam ruangan. Jemuran akan masuk pada saat hujan dan kondisi
cuaca dalam keadaan gelap, dan jemuran akan keluar pada saat sensor hujan memberi
input bahwatidak ada hujan dan sensor cahaya memberi input bahwa cuaca dalam
keadaan terang.

Kata Kunci: Jemuran, Internet of Things, Sensor, Mikrokontroler

Skripsi — PS Teknik Otomasi — Teknik Elektro — PNB — 2023 v



ABSRACT

The rapid development of technology like today makes human work completed
quickly and people are increasingly busy, so often household problems are neglected and
cannot be handled properly, for example, the problem of drying clothes. Many people
cannot wait for their clothes to be dried due to busyness or because they have to travel to
another place. Based on this, the authors created an automatic internet of things-based
drying system, using the NodeMCU microcontroller as a controller and a tool for sending
data to spreadsheets and telegram bots which later these data can be monitored from
websites and applications, as input this tool uses light sensor LDR (Light Dependent
Resistor), water sensor rain drop and limit switch. For output, there is a relay that gives
the order for a DC motor to actuate the clothesline and the drying fan to dry clothes when
the clothesline is in the room. The clothesline will enter when it is raining and the weather
conditions are dark, and the clothesline will come out when the rain sensor gives input

that there is no rain and the light sensor gives input that the weather is bright.

Keywords: Clothesline, Internet of Things, Sensors, Microcontrollers
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Pesatnya perkembangan teknologi seperti jaman sekarang membuat pekerjaan
manusia dapat terselesaikan dengan cepat dan semakin sibuknya manusia, maka
seringkali masalah - masalah rumah tangga jadi terabaikan dan tidak dapat ditangani
dengan baik, misalnya saja masalah penjemuran pakaian. Masalah sering kali dihadapi
olen masyarakat perumahan dan pengguna apartemen yang mempunyai kesibukan,
sehingga tidak sempat lagi untuk mengangkat jemuran pada waktu akan turun hujan.
Tentu para penghuni rumah akan merasa cemas seandainya pakaian yang sudah dicuci
kembali basah terkena air hujan begitu saja. Jemuran adalah perkakas yang digunakan
untuk mengeringkan pakaian basah dengan bantuan panas matahari.

Banyak orang tidak dapat menunggui pakaian yang dijemur karena faktor kesibukan
atau karena harus bepergian ke tempat lain. Kesibukan tersebut mengakibatkan pakaian
yang dijemur sering kali tidak terangkat hingga malam hari, bahkan sampai keesokan
harinya. Akibatnya pakaian yang tidak terangkat sampai malam hari tersebut
menjadikan pakaian menjadi kembali lembab. Hujan yang terkadang muncul secara tiba-
tiba juga dapat merugikan orang yang harus meninggalkan jemuranya karena harus pergi
ke suatu tempat.

Pada dasarnya untuk membantu menangani masalah jemuran diperlukan sistem
kendali secara otomatis. Kemajuan di bidang ilmu pengetahuan dan teknologi akan
menghasilkan inovasi baru, misalnya sistem kendali jemuran pakaian otomatis, dengan
demikian akan membantu dan memudahkan kinerja manusia, bahwa cucian meraka
secara otomatis terangkut ke tempat yang terlingdungi dari hujan.

Pengangkat jemuran dengan memanfaatkan sensor cahaya dan sensor air yang
dibangun harus dapat menangkap tinggi rendahnya intensitas cahaya agar jemuran
pakaian dapat masuk ke ruangan beratap apabila malam hari sedangkan sensor air
mendeteksi apabila terjadi hujan. Apabila sensor air mendeteksi adanya hujan maka
jemuran pakaian akan masuk ke dalam ruangan beratap. Selain itu, pemanfaatan internet
pada sistem tersebut berfungsi untuk memonitor status jemuran pakaian sehingga
pakaian yang dijemur tidak perlu lagi ditunggui.

Untuk mengatasi masalah ini, masyarakat memerlukan alat dengan sistem kontrol
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otomatis yang memungkinkan masyarakat dengan mudah mengeluarkan dan
memasukkan jemuran tanpa pekerjaan manual. Dengan membuat sistem alat “prototipe
jemuran otomatis berbasis internet of things” yang dimaksudkan dapat mengatasi
masalah yang sedang terjadi. Di era jaman sekarang mungkin aplikasi sistem kendali
jemuran otomatis ini akan sangat bermanfaat, karena masyarakat banyak disibukkan
dengan pekerjaannya.

1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan dengan latar belakang di atas, maka permasalahan yang didapat
dalampenelitian ini adalah
1. Bagaimana merancang dan membangun prototipe jemuran otomatis berbasis
internet of things?
2. Bagaimana cara kerja sensor yang digunakan pada prototipe jemuran otomatis
berbasis internet of things?
3. Apakah penggunaan prototipe jemuran otomatis berbasis internet of things

efektif bagi masyarakat yang memiliki kesibukan lain diluar rumah?

1.3 Batasan Masalah

Mengingat luasnya materi yang dibahas dalam penelitian dan menghindari perluasan
materi pembahasan, maka penulis membatasi pertanyaan penelitian ini sebagai berikut:

1. Alatini dirancang hanya berupa prototype jemuran pakaian otomatis.

2. Uji coba prototipe jemuran otomatis berbasis internet of things menggunakan

beberapa gantungan baju buah pakaian.
3. Sensor hujan yang digunakan adalah sensor air (Rain Drop).
4. Sensor cahaya yang digunakan adalah LDR (Light Dependent Resistor).

5. Software yang digunakan untuk menyimpan data sensor dan kodisi jemuran
adalah spreadsheet, dan untuk menampilkan notifikasi keadaan jemuran adalah
telegram bot.

6. Perangkat NodeMCU dapat mengirimkan data ke spreadsheet dan memberi
notifikasi ke telegram apabila terhubung ke jaringan wifi atau hotspot.

7. Penggerak jemuran yang digunakan adalah motor DC.
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1.4 Tujuan Penelitian
Berdasarkan rumusan masalah di atas, tujuan dari penelitian ini yakni:

1. Merancang dan membangun prototipe jemuran otomatis berbasis internet of

things.

2. Mengetahui cara kerja sensor yang digunakan pada prototipe jemuran
otomatis berbasis internet of things.

3. Mempermudah masyarakat dalam mengangkat jemuran pada saat berpergian.

1.5 Manfaat Penelitian
1.5.1 Bagi Masyarakat

1.Prototipe jemuran berbasis internet of things dapat memonitoring jemuran dari

jarak jauh.

2. Membantu masyarakat mengangkat jemuran dengan cepat.

3. Prototipe jemuran otomatis berbasis internet of things dapat melindungi pakaian
saat hujan.

1.5.2 Bagi Peneliti

1. Menerapkan ilmu internet of things yang sudah didapat dan dipelajari di
perkuliahan

2. Menambah wawasan pada bidang internet of things.
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BAB V
PENUTUP

Pada bab ini, akan membahas mengenai kesimpulan dan saran dari pengujian
prototipe jemuran otomatis berbasis internet of things yang telah di uji.

5.1 Kesimpulan

Berdasarkan hasil dan pembahasan pada penelitian yang telah dilakukan, maka

dapat disimpulkan bahwa:

1.

Prototipe jemuran otomatis berbasis internet of things mengunakan hardware
seperti NodeMCU ESP8266, sensor LDR, sensor hujan, motor DC, limit switch,
modul relay, buck converter step down, kipas DC. Dan software arduino IDE,
spreadsheet, telegram bot.

Sensor raindrop dan LDR dapat mendeteksi hujan dan cahaya secara akurat
dengan perubahan lingkungan yang terjadi. Sensor raindrop mendeteksi tidak
adanya hujan dan sensor LDR mendeteksi cahaya dalam keadaan terang maka
jemuran akan otomatis bergerak dari dalam ruangan ke luar ruangan. Dari hasil
pengujian dapat disimpulkan bahwa jika sensor LDR dengan resistansi kurang
dari 300 ohm maka jemuran berada di luar ruangan, sedangkan jika resistansi lebih
dari 300 ohm maka jemuran berada di dalam ruangan.

Dari hasil kuisioner yang dilakukan dengan warga sekitar mengenai keefektifan
prototipe jemuran otomatis berbasis internet of things dapat disimpulkan bahwa
alat ini bisa membantu warga yang memiliki kesibukan dalam meringankan
pekerjaan dalam memindahkan jemuran pada saat turun hujan secara efektif bagi

warga yang memiliki kesibukan di luar rumah.

5.2 Saran

Berdasarkan percobaan dan pembuatan alat yang Penulis lakukan terhadap alat

ini, Penulis menyadari banyaknya kekurangan pada alat yang penulis buat. Untuk itulah

penulis memberikan beberapa saran dan masukkan agar kedepannya alat ini lebih baik

lagi dan dapat diaplikasikan pada masyarakat diantaranya:

1.

2.

Menggunakan motor yang lebih kuat untuk membuka dan menutup atap misalnya
motor DC steper yang besar.

Alat ini bergantung pada ketersediaan listrik. Hendaknya alat ini dapat ditambah
sebuah baterai yang dapat diisi ulang sehingga dapat menggantikan peran sumber

listrik, ketika listrik padam atau terputus agar alat tetap bisa bekerja.
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3. Ditambahkan sistem kontrol manual, sehingga alat dapat beroprasi secara manual.

4. Sensor yang dipasang harus lebih dari satu dengan tujuan apabila terjadi turun
hujan sensor akan mendeteksi hujan lebih cepat.
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