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ANALISIS UNJUK KERJA PEMBERI PAKAN IKAN HIAS
OTOMATIS BERBASIS ARDUINO UNO

ABSTRAK

Mikrokontroler sebuah chip yang dapat melakukan pemrosesan data secara
digital sesuai dengan perintah bahasa assembly yang diberikan. Arduino adalah
sebuah produk desain sistem minimum mikrokontoler yang dibuat secara bebas.
Dalam memelihara ikan hias arduino dapat digunakan sebagai alat untuk
memberikan pakan ikan secara otomatis. Walaupun menggunakan alat otomatis
masih ada kemungkinan masalah tersebut masih belum dapat terselesaikan yang
dikarenakan pemelihara ikan hias yang tidak memperhitungkan kapan pakan akan
habis dan seberapa takaran yang perlu diberikan untuk waktu tertentu. Oleh karena
itu penulis ingin melakukan analisis unjuk kerja dari alat pemberi pakan ikan hias
otomatis berbasis arduino.

Cara untuk menguji unjuk kerja dari alat tersebut dapat dilakukan dengan
mengecek ketepatan waktu keluaran pakan, lama bukaan katup, besar tegangan
yang digunakan untuk menggerakkan katup, besarnya berat pakan yang keluar dan
pengujian tegangan input/output.

Dari analisis ini diperoleh hasil pengujian dimana pada pengujian ketepatan
waktu keluaran pakan menunjukkan alat bekerja sesuai dengan waktu yang telah
diprogram. Pada pengujian motor servo yang terbuka dengan durasi waktu 0.1 detik
diperoleh hasil keluaran pakan rata-rata 3.2 gram dengan besar tegangan rata-rata
4.84 volt. Pada pengujian tegangan input/output diperoleh besar tegangan rata-rata
yaitu 4.84 volt.

Kata kunci: Arduino uno, pakan ikan, tegangan, program



AUTOMATIC ORNAMENTAL FISH FEEDER PERFORMANCE
ANALYSIS BASED ON ARDUINO UNO

ABSTRACT

Microcontroller is a chip that can perform digital data processing in
accordance with the given assembly language commands. Arduino is a free
microcontroller minimum system design product. In maintaining ornamental fish,
Arduino can be used as a tool to automatically feed fish. Even though using an
automatic tool, there is still a possibility that the problem still cannot be resolved
due to ornamental fish keepers who do not take into account when the feed will run
out and how much dose needs to be given for a certain time. Therefore, the author
wants to analyze the performance of an Arduino-based automatic ornamental fish
feeder.

The way to test the performance of the tool can be done by checking the
timeliness of the feed output, the length of the valve opening, the amount of voltage
used to drive the valve, the weight of the feed that comes out and testing the
input/output voltage.

From this analysis, the test results are obtained where the timeliness test
of the feed output shows the tool works according to the programmed time. In
testing the servo motor that is open with a time duration of 0.1 seconds, the average
feed output is 3.2 grams with an average voltage of 4.84 volts. In testing the

input/output voltage, the average voltage is 4.84 volts.

Keywords: Arduino uno, fish feed, voltage, program
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1  Latar Belakang

Perkembangan teknologi digital yang pesat ikut mendorong perkembangan
teknologi komputer. Sekarang ini, banyak perangkat-perangkat elektronik yang
bekerja secara terintegrasi dengan sistem komputer. Hal ini tentunya
mempermudah pekerjaan yang dilakukan oleh manusia menjadi lebih praktis,
ekonomis dan efisien. Perkembangan teknologi tersebut telah mendorong
kehidupan manusia untuk hal-hal yang otomatis. Otomatisasi dalam semua sektor
yang tidak dapat dihindari, sehingga penggunaan yang awalnya manual bergeser ke
otomatisasi. Salah satu kegiatan yang dapat dilakukan secara otomatis adalah
memberi pakan ikan hias yang biasanya dilakukan secara manual.

Kemajuan ilmu pengetahuan dan teknologi telah mendorong manusia untuk
berusaha mengatasi segala permasalahan yang timbul disekitarnya serta
meringankan pekerjaan yang ada. Salah satu teknologi yang sedang berkembang
saat ini yaitu mikrokontroler. Mikrokontroler sebuah chip yang dapat melakukan
pemrosesan data secara digital sesuai dengan perintah bahasa assembly yang
diberikan. Dengan memanfaatkan mikrokontroler yang sedang berkembang yaitu
arduino. Arduino adalah sebuah produk desain sistem minimum mikrokontoler
yang dibuat secara bebas. Arduino menggunakan bahasa pemograman C yang telah
dimodifikasi dan sudah ditanamkan program bootloader yang berfungsi untuk
menjembatani antara software compiler arduino dengan mikrokontroler.

Memelihara ikan hias merupakan kegiatan yang sangat digemari dari dulu
hingga sekarang oleh sebagian besar kalangan masyarakat yang dikarenakan suatu
hobi, bisnis atau ada juga yang hanya untuk menikmati keindahan dari ikan tersebut,
karena ikan hias memiliki keunikan tersendiri terutama dari warna, ukuran dan
bentuknya. lkan yang dipelihara untuk dinikmati keindahannya ditempatkan di

aquarium atau di kolam ikan, sedangkan ikan yang dipelihara dengan tujuan



mendapatkan keuntungan dari hasil budidaya biasanya ditempatkan pada kolam
atau aquarium yang banyak dan besar.

Kinerja dan performa dari pemeliharaan ikan hias secara manual menemui
kesulitan di saat seorang pebisnis ikan hias atau masyarakat yang hobi atau
membudidayakan ikan hias ketika mereka harus pergi dalam waktu yang cukup
lama sehingga memberi pakan secara manual dilakukan terlambat bahkan sampai
tidak dapat dilakukan sama sekali yang akan berakibat fatal bagi ikan hias yang
dipelihara. Walaupun menggunakan alat otomatis masih ada kemungkinan masalah
tersebut masih belum dapat terselesaikan yang dikarenakan pemelihara ikan hias
yang tidak memperhitungkan kapan pakan akan habis dan seberapa takaran untuk
waktu tertentu.

Dengan cara menganalisa unjuk kerja dari alat tersebut, dapat mengetahui
performa dan seberapa akurat kinerja alat tersebut sesuai dengan fungsinya,
sehingga pemelihara ikan dapat menggunakan alat tesebut dengan memberikan

takaran atau waktu yang tepat agar ikan dapat terselamatkan.

1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan uraian latar belakang tersebut maka rumusan masalah dalam
penelitian ini adalah sebagai berikut:
1. Bagaimana cara kerja dari alat pemberi pakan ikan hias otomatis
berbasis arduino uno?
2. Bagaimana performa dari alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis
arduino uno apakah alat tersebut bekerja sesuai dengan yang

direncanakan?

1.3  Batasan Masalah

Adapun ruang lingkup masalah yang dibahas oleh penulis dalam proyek
akhir analisis unjuk kerja alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis arduino,
penulis hanya melakukan pengujian performa dari alat pemberi pakan ikan hias

otomatis berbasis arduino uno apakah alat tersebut bekerja sesuai dengan rencana



dan membahas tentang cara kerja dari alat pemberi pakan ikan hias otomatis

berbasis arduino.

1.4 Tujuan Penelitian
Adapun tujuan dari penelitian dari analisis alat pemberi pakan ikan hias

otomatis berbasis arduino adalah:

1.4.1 Tujuan umum
Adapun tujuan umum dari analisa alat pemberi pakan ikan hias otomatis

berbasis arduino uno:

1. Memenuhi salah satu syarat akademik dalam menyelesaikan Pendidikan
Diploma Il Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali.

2. Mengaplikasikan ilmu-ilmu yang diperoleh selama mengikuti
perkuliahan di jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali, secara
teori, ataupun praktek.

3. Menguji dan mengembangkan ilmu pengetahuan yang telah diperoleh
di bangku kuliah dan menerapkan kedalam bentuk pengolahan data.

1.4.2 Tujuan khusus
Adapun tujuan khusus dari analisis alat pemberi pakan ikan hias otomatis

berbasis arduino uno:

1. Untuk mengetahui cara kerja dari alat pemberi pakan ikan hias otomatis
berbasis arduino uno.

2. Untuk mengetahui performa dari alat pemberi pakan ikan hias otomatis
berbasis arduino uno apakah alat tersebut bekerja sesuai dengan

rencana rancang bagun.

1.5 Manfaat Penelitian
Manfaat dari melakukan analisis unjuk kerja alat pemberi pakan ikan hias
otomatis berbasis arduino uno adalah untuk mengetahui kinerja dari alat pemberi

pakan ikan hias otomatis berbasis arduino uno dan dapat mengetahui performa dari



alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis arduino uno apakah alat tersebut
bekerja sesuai dengan semestinya yang telah di program oleh Arduino uno.

1.5.1 Manfaat bagi penulis
1. Tugas akhir analisis ini sebagai sarana untuk menerapkan ilmu-ilmu yang
didapat selama mengikuti perkuliahan di Jurusan Teknik Mesin Politeknik
Negeri Bali.
2. Agar dapat digunakan sebagai pedoman untuk melakukan pengembangan
sebuah alat di kemudian harinya.
1.5.2 Manfaat bagi institusi Politeknik Negeri Bali
Bagi perguruan tinggi, kegiatan analisis ini dapat menjadi materi bacaan dan
sumber informasi untuk mahasiswa Politeknik Negeri Bali.
1.5.3 Manfaat bagi masyarakat
Hasil analisis ini diharapkan dapat menabah wawasan kita semua baik
mahasiswa maupun masyarakat dalam unjuk kerja dan performa dari alat pemberi
pakan ikan otomatis berbasis arduino uno, terutama bagi mereka yang memelihara

ikan hias.



5.1

BAB V
PENUTUP

Kesimpulan

Dalam rancang bangun alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis

arduino uno ini penulis dapat beberapa kesimpulan sebagai berikut:

5.2

1. Alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis arduino uno berkerja

menggunakan sensor waktu yaitu RTC DS3231 yang mengirimkan sinyal
berupa arus kepada arduino uno sesuai dengan waktu yang telah diprogram,
selanjutnya arduino uno akan memberikan sinyal berupa arus menuju motor
servo untuk membuka katup sesuai dengan lebar dan lama bukaan katup
yang telah diprogram. Setelah waktu pemberian pakan telah lewat maka
RTC akan memberitahu arduino uno untuk menutup servo.

Performa dari alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis arduino uno
diperoleh hasil pengujian dimana pada pengujian ketepatan waktu keluaran
pakan menunjukkan alat bekerja sesuai dengan waktu yang telah diprogram.
Pada pengujian motor servo yang terbuka dengan durasi waktu 0.1 detik
diperoleh hasil keluaran pakan rata-rata 3.2 gram dengan besar tegangan
rata-rata 4.84 volt. Pada pengujian tegangan input/output diperoleh besar

tegangan rata-rata yaitu 4.84 volt.

Saran

Saran yang ingin penulis sampaikan untuk alat pemberi pakan ikan hias

otomatis berbasis arduino uno ini dari performa alat yang telah diperoleh, alat

tersebut dapat dikembangkan lagi dengan cara meningkatkan kapasitas,

memberikan fitur untuk mengatur keluaran pakan dan peningkatan-peningkatan

lainnya yang dapat membuat alat tersebut dapat bekerja lebih sempurna.

Saran bagi pengguna dari alat tersebut diperlukan pengecekan pakan yang

tersisa secara rutin yang dikarenakan besaran pakan yang keluar dari alat tersebut
tidak selalu sama.
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