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BAB I  

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang  

Pengolahan produk kentang tidak terlepas dari memotong dan mulai 

pemanenan sampai produk siap di konsumsi atau di proses lebih lanjut. Sebagai 

contoh saat kentang akan diolah menjadi kentang goreng (French fries ) maka harus 

di potong-potong berbentuk balok batang (Stick ). Pekerjaan memotong ini dapat 

secara manual menggunakan pisau. Akan tetapi jika jumlah lebih besar 

menggunakan waktu dan tenaga kerja yang cukup besar oleh karena itu banyak 

dibutuhkan alat pemotong. Alat pemotong kentang sangat diperlukan oleh 

masyarakat pedagang UMKM atau Fast food yang sangat di perhatikan waktu 

dalam produksinya. Waktu produksi sangat diperhatikan karena menyangkut tenaga 

kerja dan biaya produksi. Jika waktu yang di perlukan lama maka salah satu 

akibatnya biaya produksi yang membengkak. Alat pemotong stick kentang 

digunakan untuk mengolah bahan menjadi potongan stick. Sering berjalannya 

waktu, kentang banyak diolah menjadi cemilan dalam berbentuk stick kentang yang 

sangat di minati masyarakat. kentang pada umumnya dimanfaatkan dalam berbagai 

makanan ringan. Sudah banyak di kenal oleh masyarakat namun ada beberapa usaha 

mikro kecil dan menengah (UMKM) proses masih dikerjakan secara manual.  

Oleh karena itu, dalam upaya mengoptimalkan pengolahan stick kentang, 

ide pembuatan alat bantu pemotong stick kentang menjadi solusi yang patut di 

pikirkan. Dan hasil pun akan lebih merata jika menggunakan mesin press Semi 

otomatis di bandingkan dengan memotong nya secara manual menggunakan pisau. 

Kedala pada mesim sebelumnya adalah Kentang jatuh ke pisau pemotong tidak 

stabil saat kentang menuju pisau pemotong alur yang di lewati kentang 

pembatasnya terlalu pendek dan pembatas kurang tinggi. Kentang masih menempel 

pada pisau pemotong. Kemungkinan jarak pendorong kentang dengan pisau 

pemotong kurang presisi dan bisa jadi pisau pemotong tumpul. Sensor pada 

pneumatik tidak dapet berfungsi secara sempurna. Tekanan Udara yang Tidak 

Stabil: Sensor pneumatik sangat bergantung pada tekanan udara untuk memberikan 
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pengukuran yang akurat. Kualitas Sensor yang Rendah: Jika sensor yang digunakan 

tidak memiliki kualitas yang cukup baik atau tidak dirancang untuk aplikasi 

pneumatik tertentu, sensor tersebut mungkin tidak mampu bertahan dalam kondisi 

kerja yang keras atau memberikan pembacaan yang akurat dalam jangka waktu 

lama. 

 

1.2. Rսmսsаn Mаsаlаh 

Berdasarkan uraian dari latar belakang diatas maka dapat dirumuskan suatu 

permasalahan sebagai berikut:  

1. Bagaimana redisain alat pemotong stik kentang? 

2. Bagaimana mekanisme kerja dari alat yang di buat? 

3. Bagaimana produktifitas kerja dari alat yang di buat ? 

 

1.3 Batasan Masalah 

 Dalam Proposal Tugas Akhir kontruksi rancang bangun alat potato chipper 

berbasis pneumatik otomatis hanya bisa digunakan untuk tipe pemotongan kentang 

tipe stick. 

1.4. Tսjսаn  

 Adapun tujuan dari mesin pemotong kentang adalah sebagai berikut:  

1.4.1 Tujuan Umum  

a. Sebagai persyaratan untuk menyelesaikan Program Pendidikan D3 pada 

Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali. 

b. Mengaplikasikan ilmu-ilmu yang diperoleh selama mengikuti 

perkuliahan di Jurusan Politekmik Negeri Bali, secara teori maupun 

praktek. 

c. Menguji dan mengembangkan ilmu pengetahuan yang telah diperoleh 

pada bangku kuiah dan menerapkan ke dalam bentuk perancangan. 
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1.4.2  Tujuan Khusus  

Agar penelitian ini dapat mencapai tujuan yang diinginkan, maka batasan 

masalah yang yang di berikan adalah sebagai berikut: 

a. Mampu mengetahui disain stik kentang.  

b. Mampu mengetahui mekanisme kerja dari alat pemotong kentang. 

c. Mampu mengetahui produktifitas dari alat pemotong kentang.  

 

1.5. Mаnfааt Penelitian 

Penelitian ini dilakukan untuk bertujuan membantu masyarakat dan usaha 

mikro kecil dan menengah adapun bertujuan peneliti ini yaitu: 

a. Dapat merancang mesin otomatis Pemotong Stik Kentang menggunakan sistem 

Pneumatik dan bisa dimanfaatkan oleh UMKM stik kentang. 

b. Mengetahui kinerja efisiensi dari mesin Otomatis pemotong Stik Kentang. 
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BAB V 

PENUTUP  

5.1 Kesimpulan  

Bersaddsarkan hasil Redisain mesin pemotong french fries dengan sistem pneumatik 

didapatkan kesimpulkan sebagai berikut:  

1. Alat pemotong stik kentang dengan ukuran panjang 77 cm, lebar 30 cm, dan tinggi 

89 cm dilakukan untuk memperbaiki kelemahan rancangan sebelumnya, yaitu 

sensor yang tidak stabil, potongan kentang yang menempel pada pisau, serta hasil 

potongan yang jatuh ke samping. 

2. Alat pemotong French fries berbasis pneumatik otomatis mampu bekerja dengan 

menggunakan sistem piston yang dikendalikan sensor. Proximity sensor memicu 

piston untuk maju mendorong kentang melewati pisau, sedangkan sensor magnet 

mengatur piston kembali mundur. Mekanisme ini membuat proses pemotongan 

kentang menjadi lebih cepat, seragam, dan efisien dibandingkan cara manual. 

3. Berdasarkan hasil pengujian dari redisain mesin pemotong French fries dengan 

sistem pneumatik di dapatkan produktifitas sebesar 25% 

5.2 Saran  

Adapun saran yang dapat penulis berikan sehubungan dengan hasil 

Redisain Rancang Bangun Alat Pemotong French fries Berbasis Pneumatik 

Otomatis yang telah dirancang adalah : 

1. Untuk  saat ini  kentang masih di jatuhkan satu satu kedalam jalan kentang 

di areahan secara manual, di karenakan kalo berbarengan akan terjadi 

pemotongan tidak sempurna. Kedepaannya kalo bisa di lanjutkan dengan 

sistem otomasis agar lebih efektif dan di buatkan pengarah sehingga tidak 

di butuhkan secara manual. 
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