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ABSTRAK

Salah satu proses perbaikan motor induksi yaitu rewinding atau
penggulungan ulang kumparan pada stator atau rotor motor. Untuk menghindari
biaya rekondisi peralatan yang tinggi, maka kualitas proses rewinding pada motor
induksi harus dilakukan sebaik mungkin. Karena pada umumnya, sebagian besar
kerusakan pada motor induksi terjadi pada lilitan kumparan motor induksi itu
sendiri. Hasil rekondisi motor induksi harus mempunyai kualitas seperti kondisi
baru lagi atau minimal mendekati kualitas aslinya

Jenis penelitian pada proyek akhir ini adalah pengujian kinerja motor 3
phasa setelah digulung ulang dengan bentuk kumparan yang berbeda. Pengujian
dilakukan sebelum dan setelah motor dijalankan tanpa beban.Besaran yang diukur
diantaranya tahanan, tegangan , arus pada kumparan motor dan putaran yang dihasilkan
motor.

Hasil pengujian menunjukkan motor dengan bentuk kumparan sepiral
memerlukan tegangan antara phasa sebesar rata-rata 397,9 V, tegangan phasa
sebesar rata-rata 237,2 V, arus start sebesar rata-rata 3,59 A, arus normal sebesar
rata-rata 2,73 A dan putaran motor sebesar 1499 rpm. Sedangkan motor dengan
bentuk kumparan konsentrik memerlukan tegangan antara phasa sebesar rata-rata
401,7V, tegangan phasa sebesar rata-rata 238,6 V, arus start sebesar rata-rata 3,69
A, arus normal sebesar rata-rata 2,67 A dan putaran motor sebesar 1500 rpm

Kata Kunci: motor listrik, kumparan, tegangan, RPM.
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Rewinding Testing AC 3 Phasa 2 Hp Electric Motor With Two
Different Coil Shapes

ABSTRACT

Damage to induction motors generally occurs in the burning of the stator
windings or damage due to overheating of the bearing caused by the motor working
too often. Or the main shaft on the motor that has rotated too often so that the
rotation is unstable resulting in large vibrations.

One of the induction motor repair processes is rewinding or rewinding the
coils on the stator or motor rotor. To avoid high equipment reconditioning costs,
the quality of the induction motor rewinding process must be done as well as
possible. Because in general, most of the damage to the induction motor occurs in
the winding of the induction motor coil itself. The results of the reconditioning of
the induction motor must have a quality like new condition again or at least close
to the original quality

The type of research in this final project is a 3-phase motor performance
tester after being rewinded. From all the data that has been collected, it can be
concluded based on the formulation of the problem as follows.

The performance of the electric motor after rewinding results in a voltage
of 392.7 (V), current of 3.50 (1), Vm of 394.2 (), Im of 1.63 (), motor speed of 1499

(rpm)

Keywords: electric motor, coil, voltage, RPM.
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Seiring dengan tumbuh dan berkembangnya industri di Indonesia, secara
berangsur-angsur sudah banyak perusahaan yang mulai beralih menggunakan
tenaga mesin yang disuplai oleh tenaga induksi. Hal ini mengakibatkan kebutuhan
akan energi induksi yang terus meningkat, sehingga berdampak pada terjadinya
penambahan mesin-mesin induksi seperti motor motor induksi, generator, dan

transformator pada perusahaan pembangkit tenaga induksidi Indonesia.

Banyak motor induksi yang mengalami kerusakan dikarenanakan dalam
pengoperasian motor induksi sering kali melayani beban yang tidak sesuai dengan
nilai nominal yang tertera pada plat data (name plate), hal tersebut mengakibatkan
kinerja motor menjadi turun, maka kebutuhan akan proses perbaikan motor induksi
yang benar sangat dibutuhkan, agar biaya pemeliharaan dan perbaikan motor

induksi dapat dihemat sekecil mungkin.

Kerusakan pada motor induksi umumnya terjadi pada terbakarnya belitan
stator atau kerusakan dikarenakan bearing terlalu panas yang diakibatkan terlalu
sering motor bekerja. Ataupun main shaft pada motor yang sudah terlalu sering

berputar maka jadi tidak stabil putarannya mengakibatkan vibrasi yang besar.

Salah satu proses perbaikan motor induksi yaitu rewinding atau
penggulungan ulang kumparan pada stator atau rotor motor. Untuk menghindari
biaya rekondisi peralatan yang tinggi, maka kualitas proses rewinding pada motor
induksi harus dilakukan sebaik mungkin. Karena pada umumnya, sebagian besar
kerusakan pada motor induksi terjadi pada lilitan kumparan motor induksi itu
sendiri. Hasil rekondisi motor induksi harus mempunyai kualitas seperti kondisi

baru lagi atau minimal mendekati kualitas aslinya.



Dalam rewinding motor ada berbagai bentuk kumparan tergantung dari cara
melilitkannya kedalam alur—alur stator. Dalam rewinding motor ada berbagai
motode yang dapat digunakan salah satunya dengan menggunakan metode copy.
Metode copy adalah metode untuk melakukan gulung ulang dengan cara meniru

atau menduplikat belitan motor sesuai dengan bentuk asli dari pabrikan.

Sehubungan dengan hal tersebut, maka penulis tertarik untuk membahas
tentang pengujian motor terkait bentuk kumparan yang akan dipilih pada
rewinding motor. Pada Proyek Akhir ini judul yang diambil adalah pengujian
rewinding motor listrik AC 3 phase 2 Hp dengan dua bentuk kumparan yang
berbeda.

1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan, maka dapat dirumuskan
masalah sebagai berikut:
1. Bagaimana melakukan pengujian rewinding motor listrik 3 phase 2 Hp
dengan dua bentuk kumparan yang berbeda?.
2. Bagaimana hasil pengujian rewinding motor listrik 3 phase 2 Hp dengan dua

bentuk kumparan yang berbeda?.

1.3 Batasan masalah

Pada Proyek akhir ini dilakukan pengujian pada dua motor listrik yang sama
tetapi masing-masing motor dilakukan rewinding dengan bentuk kumpran yang
berbeda. Karena keterbatasan alat Uji maka pengujian pada motor dilakukan hanya

pada kondisi motor dijalankan tanpa beban.

1.4 Tujuan Penelitian
Dalam melaksanakan proyek akhir ini, penulis memiliki tujuan yang
diharapkan dapat tercapai kedepannya. Adapun tujuan yang diharapkan yaitu

berupa tujuan umum dan tujuan khusus.



1.4.1 Tujuan umum

1.

Sebagai salah satu syarat untuk memperoleh gelar Diploma Il pada
jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali.

Untuk mengkaji dan mengaplikasikan ilmu pengetahuan yang
diperoleh dibangku kuliah dan menerapkannya dilapangan.

Untuk melatih dan membiasakan diri dalam memecahkan masalah

yang nantinya dijumpai dilapangan.

1.4.2 Tujuan khusus

Tujuan dari pada penelitian ini yaitu:

1.

Mengetahui bagaimana melakukan pengujian rewinding motor listrik
3 phase 2 Hp dengan dua bentuk kumparan yang berbeda.
Mengetahui hasil Pengujian rewinding motor listrik 3 phase 2 Hp

dengan dua bentuk kumparan yang berbeda

1.5 Manfaat penelitian

Adapun manfaat yang di dapat setelah melakukan pengujian, dengan

mengetahui efisiensi motor listrik adalah sebagai berikut :

1.5.1 Bagi Penulis

1.

Dengan melakukan penelitian ini maka dapat menyelesaikan proyek
akhir agar nantinya diharapkan menambah wawasan dan
pengetahuan mahasiswa sehingga nantinya dapat di aplikasikan di
lapangan atau di masyarakat.

Untuk menambah pengetahuan dan wawasan tentang mengetahui
efisiensi pada motor listrik.

Dapat dipakai sebagai dasar atau landasan untuk penelitian

selanjutnya.

1.5.2 Bagi Politeknik Negeri Bali

1.

Hasil rancang bangun ini nantinya dapat menambah wawasan
mahasiswa di bidang pengujian motor listrik pada praktek mesin

mesin listrik.



2. Dapat menambah koleksi bahan bacaan dan dapat dipergunakan
sebagai acuan bagi mahasiswa Politeknik Negeri Bali, khususnya
pada Program Studi Teknik Pendingin dan Tata Udara.

1.5.3 Bagi masyarakat

1. Hasil pengujian dapat memberikan pengetahuan baru bagi banyak
kalangan masyarakat.

2. Dari hasil penelitian ini di harapkan dapat penyelesaian masalah

peningkatan mutu produk yang harus di ketahui efisiensinya.



5.1

5.2

BAB V
PENUTUP

Kesimpulan

1.

Pengujian hasil kedua rewinding motor dilakukan sebelum dijalan

menunjukkan bahwa motor tersebut aman dijalankan.

2. Hasil Pengujian menujukkan bahwa

a) Tegangan yang diserap motor pada kumparan motor dibedakan menjadi

tegangan antar phasa dan tegangan phasa. Dari hasil pengujian
menunjukkan bahwa motor dengan bentuk kumparan konsentrik
memerlukan tegangan yang lebih besar,baik tegangan antar phasa
maupun tegangan phasa dibandingkan motor dengan bentuk kumparan

spiral.

b) Arus yang diserap motor diukur pada kondisi saat start dan pada kondisi

normal secara umum motor pada kedua bentuk kumparan menunjukkan
hal yang sama bahwa arus start lebih besar dari arus normal. Untuk arus
start motor dengan bentuk kumparan konsentrik memerlukan lebih besar
dibandingkan dengan bentuk kumparan sepiral, sedangkan pada arus
normal kedua bentuk kumparan menunjukkan besar arus yang hampir
sama.

Hasil pengujian menunjukkan bahwa motor dengan bentuk kumparan
konsentrik dan bentuk kumparan sepiral menghasilkan putaran yang

hampir sama yakni sebesar 1499 rpm.

Saran

Dari hasil pengujian yang dilakukan penulis menyarankan dalam

melakukan pengambilan data harus menggunakan alat ukur yang baik serta

melakukan pengecekan terhadap alat ukur yang diperlukan dalam proses pengujian.
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