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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Pada masa modernisasi, kemajuan teknologi sangat pesat dan berpengaruh
dalam kehidupan sehari-hari. Salah satunya pada pembuatan alat-alat yang canggih,
yaitu alat yang dapat bekerja secara otomatis dan memiliki ketelitian tinggi. Hal
ini akan membuat yang dilakukan menjadi lebih mudah dan efisien. Perkembangan
teknologi tersebut telah memajukan kehidupan manusia. Otomatisasi telah menjadi
bagian dalam berbagai sektor industri, baik pabrik atau industri besar, menengah
maupun usaha kecil, termasuk salah satunya pada sektor budidaya ikan.

Teknologi otomasi ini dapat diaplikasikan pada pemberian pakan ikan.
Pemberian pakan ikan merupakan hal yang paling penting di lakukan dalam
pembudidayaan ikan. Di era modern seperti saat ini masih banyak pelaku budidaya
ikan menggunakan sistem pemberian pakan ikan yang masih bergantung pada
manusia dan pemberiannya masih menggunakan cara manual. Dalam pemberian
pakan ikan cara yang dilakukan sangat sederhana yaitu dengan tangan langsung ke
akuarium. Sehingga hal tersebut membutuhkan waktu yang lama dalam pemberian
pakan ikan. Apalagi jika pemilik terlambat memberikan pakan ikan, maka akan
berdampak pada tidak teraturnya jadwal pemberian pakan ikan yang bisa
menyebabkan kerugian yang lebih besar.

Metode pemberian pakan ikan yang terbaik adalah dengan cara menaburkan
pakan ikan tersebut dengan merata di seluruh permukaan akuarium. Jika pemberian
pakan ikan yang tidak teratur, maka akan berdampak pada pertumbuhan ikan yang
kurang maksimal.

Maka dari itu penulis merancang sebuah alat yang di peruntukkan untuk
memberi pakan ikan secara otomatis dengan kontrol RTC (Real Time Clock)
dengan sumber tenaga listrik dari panel surya maupun dari PLN dengan sistem
hybrid yang berjudul Rancang Bangun Alat Pemberi Pakan lkan Otomatis
Berbasis Arduino Uno dengan Sistem Hybrid PV-Grid.
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1.2 Perumusan Masalah
Dari uraian latar belakang di atas, dapat diidentifikasi beberapa
permasalahan, antara lain :

1. Bagaimanakah merancang dan membangun (hardware) alat pemberi pakan ikan
otomatis menggunakan mikrokontroler Arduino Uno dengan sistem kontrol RTC
(Real Time Clock)?

2. Bagaimanakah merancang program (software) alat pemberi pakan ikan otomatis
menggunakan mikrokontroler Arduino Uno dengan sistem kontrol RTC (Real Time
Clock)?

1.3 Batasan Masalah
Dalam penyusunan tugas akhir ini, penulis membatasi masalah yang akan

dibahas pada tugas akhir ini, berikut adalah batasan masalah tersebut:

1. Alatini akan disimulasikan pada akuarium dengan ukuran, panjang 40 cm, lebar 30
cm, dan tinggi 30 cm. Dengan volume air 36 liter.

2. Rancang bangun kontrol ini hanya meliputi pemberian pakan ikan, pendeteksian
saat pakan habis, dan pendeteksian suhu.

3. Alat ini bisa ditempatkan di dalam ruangan maupun diluar ruangan.

4. Sistem kontrol yang digunakan berbasis mikrokontroler Arduino Uno dengan
pemrograman Bahasa C.

5. Arduino yang di gunakan adalah Arduino Uno.

6. Alat ini tidak dilengkapi dengan pengukuran pH air, pengaturan suhu, dan
penggantian air.

7. Sistem Hybrid PV-Grid hanya sebagai supply daya bagi alat.

8. Jenis ikan yang akan diberikan pakan adalah ikan mas koki sebanyak 2 ekor.

9. Jenis pakan yang akan digunakan adalah jenis crumble berukuran kecil sebanyak
0,6615 kg atau %2 kg yang akan di tampung didalam wadah pakan.
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1.4 Tujuan Penelitian
Adapun tujuan yang penulis ingin capai dari pembuatan alat rancang bangun
ini adalah sebagai berikut :
1. Dapat merancang dan membangun alat kontrol pakan ikan berbasis mikrokontroler
Arduino Uno.
2. Dapat merancang dan membuat program untuk mengoperasikan kontrol pakan ikan

berbasis mikrokontroler Arduino Uno.

1.5 Manfaat Penelitian
Adapun manfaat penelitian yang ingin dicapai penulis dalam Tugas Akhir ini
yaitu bagi mahasiswa :
1. Memperluas wawasan penulis khususnya dalam bidang pembangkit energi dan
otomatisasi suatu alat.
2. Mendorong mahasiswa untuk mengembangkan energi alternatif.

3. Mendorong kreatifitas mahasiswa dalam mengembangkan teknologi otomatisasi.

1.6 Sistematika Penulisan
Adapun sistematika dalam penulisan Tugas Akhir ini adalah sebagai berikut:
BAB | : Memuat tentang Pendahuluan Tugas Akhir yang meliputi Latar
Belakang, Rumusan Masalah, Batasan Masalah, Tujuan Penelitian, Manfaat
Penelitian dan Sistematika Penulisan Tugas Akhir.
BAB Il : Memuat tentang Landasan Teori yang meliputi berbagai teori — teori
sebagai penunjang dan pendukung dalam penyusunan Tugas Akhir.
BAB Il : Memuat tentang Perencanaan dan Pengujian komponen yang akan
menjelaskan keseluruhan tentang desain rancangan, pemeriksaan masing — masing
komponen, serta metodologi yang digunakan dalam Tugas Akhir.
BAB IV : Memuat desain tentang langkah — langkah Deskripsi Kerja, Pengujian
dan Analisis Alat.
BAB V : Memuat tentang Penutup yang berisi Kesimpulan dari Pengujian sistem
yang sudah dianalisa dengan kinerja sistem, serta memuat saran — saran tentang

pengembangan lebih lanjut Tugas Akhir ini.
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BAB V
PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Setelah melakukan tahap perancangan dan pembuatan yang kemudian

dilanjutkandengan tahap pengujian dan analisa. Maka dapat diambil kesimpulan

sebagai berikut :

1.

Merancangan dan membangun hardware alat pemberi pakan ikan otomatis
berbasis arduino uno dengan sistem hybrid pv-grid memerlukan bahan — bahan
untuk membangunnya. Bahan — bahan tersebut antara lain arduino UNO, modul
RTC (Real Time Clock), sensor ultrasonik, sensor suhu DS18B20, akuarium,
besi untuk meja akuarium dan tempat untuk panel surya, kotak panel listrik yang
diperuntukan untuk meletakkan arduino UNO, sensor — sensor dan modul RTC.
Perancangan software atau program pada alat pemberi pakan ikan otomatis
berbasis arduino uno dengan sistem hybrid pv-grid memerlukan software
bernama arduino IDE yang berguna untuk mensetting modul RTC agar sesuai
dengan penjadwalan pemberian pakan ikan serta dapat mensetting sensor
ultrasonik supaya bisa bekerja dengan semestinya dan sensor suhu DS18B20

dapat mendeteksi suhu air pada akuarium dengan baik.

5.2 Saran

Berdasarkan pengujian dan analisa yang telah dilakukan pada alat ini, berikut

beberapa saran dari penulis untuk para pembaca yang berminat melakukan

pengembangan pada alat ini :

1.

Pengembangan alat ini bisa mengganti sensor ultrasonik dengan sensor berat
karena sensor ultrasonik sering mengirim ketinggian yang kurang akurat.
Pengembangan alat ini bisa menambahkan cooler dan heater untuk mengatur
suhu jika suhu air terlalu dingin ataupun terlalu panas, karena sangat penting
untuk menjaga kestabilan suhu air pada akuarium.

Pengembangan selanjutnya untuk alat ini, untuk modul RTC bisa diganti dengan
modul GSM ataupun modul wifi ESP8266, karena dengan modul — modul
tersebut dapat mengendalikan pemberian pakan sesuai dengan yang Kita

inginkan.
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