LAPORAN TUGAS AKHIR DIlIlI

RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI MAKAN IKAN OTOMATIS DAN
PENDETEKSI PAKAN DENGAN TELEGRAM BERBASIS NODEMCU

OLEH :

I NYOMAN FEBI WIRASATYA

NIM. 1915313096

PROGRAM STUDI DIl TEKNIK LISTRIK JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
POLITEKNIK NEGERI BALI

TAHUN 2022



LAPORAN TUGAS AKHIR DIlIlI

Diajukan Untuk Menyelesaikan Program Studi Diploma 111

RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI MAKAN IKAN OTOMATIS DAN
PENDETEKSI PAKAN DENGAN TELEGRAM BERBASIS NODEMCU

OLEH :

I NYOMAN FEBI WIRASATYA

NIM. 1915313096

PROGRAM STUDI DIl TEKNIK LISTRIK JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
POLITEKNIK NEGERI BALI

TAHUN 2022



LEMBAR PENGESAHAN LAPORAN TUGAS AKHIR

RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI MAKAN IKAN OTOMATIS DAN
PENDETEKSI PAKAN DENGAN TELEGRAM BERBASIS NODEMCU

Oleh:
INYOMAN FEBI WIRASATYA
NIM. 1915313096

Laporan Tugas Akhir ini Diajukan untuk Menyelesaikan Program Pendidikan
Diploma ITI
Program Studi DITI Teknik Listrik
JurusanTeknik Elektro — Politeknik Negeri Bali

Disetujui Oleh:
Dosen Pembimbing:
Pcmbimbif? Pembimbing 11 :
(.1 jﬂut Suryawan MT)
NIP.196705081994031001 NIP.196411091990031002
Disahkan Oleh:

L AX dY
N\ A
e

NIP.196705021993031005




LEMBAR PERNYATAAN PERSETUJUAN PUBLIKASI LAPORAN TUGAS
AKHIR UNTUK KEPENTINGAN AKADEMIS

Saya yang bertanda tangan di bawah ini:

Nama : I Nyoman Febi Wirasatya
NIM : 1915313096

Program Studi : DIII Teknik Listrik
Jurusan : Teknik Elektro
Jenis Karya : Tugas Akhir

Dengan dibuatnya Tugas Akhir ini demi semakin berkembangnya ilmu pengetahuan,
menyetujui untuk memberikan kepada Politeknik Negeri Bali Hak Bebas Royalti non
Eksklusif (Non-exclusive Royalty-Free Right) atas karya ilmiah saya yang berjudul:
RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI MAKAN IKAN OTOMATIS DAN
PENDETEKSI PAKAN DENGAN TELEGRAM BERBASIS NODEMCU. Politeknik

berhak menyimpan, mengalih media atau mengalih formatkan, mengelola dalam bentuk

pengkalan data (database), merawat, dan mempublikasikan Tugas Akhir saya selama tetap

mencamtumkan nama saya sebagai penulis/pencipta dan sebagai pemilik Hak Cipta.

Demikian pernyataan ini saya buat dengan sebenarnya.

Denpasar, september 2022
Yang menyatakan,

e 4 '

£ .--': ot
METE
TE

3y
@2,

187 akx038 2492
(I Nyoman Febi Wirasatya)
NIM. 1915313096



FORM PERNYATAAN PLAGIARISME

Saya yang bertanda tangan di bawah ini:

Nama : I Nyoman Febi Wirasatya
NIM : 1915313096

Program Studi : DIII Teknik Listrik
Jurusan : Teknik Elektro

Menyatakan dengan sesungguhnya bahwa Laporan Tugas Akhir dengan judul
RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI MAKAN IKAN OTOMATIS DAN
PENDETEKSI PAKAN DENGAN TELEGRAM BERBASIS NODEMCU adalah betul
— betul karya sendiri dan bukan menjiplak hasil karya orang lain. Hal — hal yang bukan
karya saya dalam Tugas Akhir ini diberi tanda citasi dan ditunjukkan dalam daftar
pustaka. Apabila dikemudian hari terbukti pernyataan saya tidak benar, maka saya
bersedia menerima sanksi akademik berupa pencabutan Tugas Akhir dan gelar yang
saya peroleh dari Tugas Akhir tersebut.

Denpasar, September 2022

Yang menyatakan,

e

ﬁacmxosam 491
) (I Nyoman Febi Wirasatya)
NIM. 1915313020



KATA PENGANTAR

Puji syukur penulis panjatkan kepada Tuhan Yang Maha Esa, karena berkat
rahmat-nya penulis dapat menyusun dan menyelesaikan laporan tugas akhir yang
berjudul “Rancang Bangun Alat Pemberi Pakan lkan Otomatis dan Pendeteksi Pakan
dengan Telegram Berbasis Nodemcu”. Laporan tugas akhir ini disusun guna memenuhi
syarat untuk menyelesaikan Program Pendidikan Diploma Il pada Jurusan Teknik
Elektro Politeknik Negeri Bali.

Dalam proses penyusunan Laporan Tugas Akhir ini, Penulis mengalami
berbagai hambatan dan kesulitan. Namun berkat bantuan dan dorongan dari berbagai
pihak, akhirnya penulis dapat menyelesaikan Laporan Tugas Akhir, oleh karena itu
melalui kesempatan ini penulis menyampaikan terimakasih atas bimbingan dan bantuan

kepada:
1. Bapak I Nyoman Abdi, S.E., M.eCom. selaku Direktur Politeknik Negeri Bali.

2. Bapak Ir. | Wayan Raka Ardana, M.T. selaku Ketua Jurusan Teknik Elektro
Politeknik Negeri Bali.

3. Bapak | Made Aryasa Wiryawan, S.T., M.T. selaku Ketua Program Studi Teknik
Listrik.

4. Bapak Ir. | Ketut Suryawan, MT selaku Dosen Pembimbing utama Laporan Tugas

Akhir yang telah memberikan bimbingan dan arahan dalam penyusunan tugas akhir

5. Bapak | Ketut Parti, ST,MT selaku Dosen Pembimbing Pendamping Laporan Tugas

Akhir yang telah memberikan bimbingan dan arahan dalam penyusunan tugas akhir

5. Dosen Program Studi Teknik Listrik Jurusan Teknik Elektro Politeknik Negeri Bali
yang telah mendidik dan membekali penulis dengan ilmu pengetahuan selama

mengikuti kegiatan perkuliahan di Politeknik Negeri Bali.

6. Serta Keluarga dan temen-temen mahasiswa jurusan teknik elektro yang telah banyak

membantu dalam penyusunan Tugas AKhir ini.

Penulis menyadari bahwa dalam penyusunan Laporan Tugas Akhir ini masih
jauh dari kesempurnaan, oleh karena itu penulis mengharapkan segala saran dan kritik

dari pembaca untuk menjadikan penulis lebih baik dalam pembuatan laporan lain yang

Politeknik Negeri Bali Vi



akan datang. Akhir kata penulis harap semoga Laporan Tugas Akhir ini bermanfaat dan
berguna bagi pembaca

Badung, September 2022

Penulis

(I Nyoman Febi Wirasatya)

Politeknik Negeri Bali vii



ABSTRAK
I Nyoman Febi Wirasatya
Rancang Bangun Alat Pemberi Pakan Ikan Otomatis dan Pendeteksi Pakan dengan
Telegram Berbasis Nodemcu

Kata Kunci : pakan ikan, nodemcu, telegram
ABSTRACT
I Nyoman Febi Wirasatya
Design and Build Automatic Fish Feeding Equipment and Feed Detector with Telegram
Based on Nodemcu

Feeding is an important thing for fish hobbyists. Currently, feeding generally still
depends on manual human resources. Therefore, a tool is designed to feed fish that can
work automatically based on the time or schedule of feeding and can feed fish manually
outside the schedule specified through the telegram application.

An important factor in maintaining fish in an aquarium is the timeliness of
feeding fish. Based on this, in this final project, an automatic fish feeding device was
designed and made. Then designed a tool that makes it easier to feed fish automatically
according to what has been determined.

The components used include Nodemcu as the brain of this tool which will be
loaded into the program, RTC as a timer, and servo motor as a mechanic in this final
project. By using the components of the tool above as well as some software that
supports the operation of the tool, the automatic feeding of fish can work according to a
pre-arranged schedule, and is able to provide notifications to telegram in the form of
notifications when feed has been given.

Keywords: fish feed, nodemcu, telegram
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BAB I
PENDAHULUAN
1.1 Latar Belakang

Perkembangan teknologi saat ini sudah semakin canggih dengan
kemajuan yang sangat pesat dalam berbagai hal, guna memberi kemudahan
manusia dalam mengerjakan pekerjaannya dan meningkatkan efisiensi produksi
dalam berbagai bidang seperti budidaya, komunikasi, industri dan lain sebagainya.
Salah satu teknologi saat ini adalah kemampuan suatu alat yang mampu
berjalan secara otomatis. Otomatisasi lebih menguntungkan bagi penggunanya
dikarnakan mendapatkan kemudahan saat melakukan pekerjaan dengan hasil
yang lebih efisien, ekonomis, dan praktis. Sehingga pekerjaan yang dilakukan
manusia dapat lebih mudah dan lebih sedikit memakan waktu, dalam penggunaan
teknologi otomatis ini dapat di implementasikan di setiap bidang kegiatan, tidak
terkecuali bidang peliharaan ikan. Dan dengan adanya alat ini yaitu Rancang
Bangun Alat Pemberi Pakan Ikan Berbasis Nodemcu, pemberian makan otomatis
bisa di implementasikan dan tentu mempermudah pemeliharaan ikan.

Memelihara ikan merupakan salah satu hobi yang di sukai kalangan
masyarakat Indonesia, baik yang tua maupun yang muda semua ingin untuk
memiliki salah satu ikan hias yang dipelihara dirumahnya, tak hanya sebagai
peliharaan yang namanya ikan hias pastinya untuk memperindah isi dalam
rumah, dan juga menambah nuansa alami yang ada didalam rumabh.

Karena praktis dan simpel dalam pemeliharaan dan perawatanya yang
membuat kebanyakan orang ingin memelihara ikan. lkan yang dipelihara
harus diperhatikan waktu pemberian pakanya sehingga ikan tersebut
membutuhkan jadwal pemberian pakan yang teratur dan terus menerus.
Namun banyaknya kegiatan dan aktivitas lain dan di luar dugaan, seringkali
menjadi kendala pada saat pemberian pakan ikan tersebut. Dari permasalahan
tersebut maka dibutuhkan suatu alat yang dapat memberi makan ikan secara
otomatis, yang mampu melakukan pemberian pakan secara otomatis pada
waktu waktu tertentu yaitu dengan mengatur waktu sesuai jadwal atau yang Kita
inginkan.

Berdasarkan uraian diatas Penulis merancang dan melakukan
penelitian dan membuat alat yaitu : “RANCANG BANGUN ALAT
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PEMBERI MAKAN IKAN OTOMATIS DAN PENDETEKSI PAKAN
DENGAN TELEGRAM BERBASIS NODEMCU”.

1.2 Perumusan Masalah
Berdasrkan masalah uraian latar belakang di atas dapat diidentifikasikan
sebuah permasalahan:
1. Bagaimana merancang alat pemberi makan ikan secara otomatis.
2. Bagaimana unjuk kerja dari alat pemberi pakan ikan otomatis berbasis nodemcu.
1.3 Batasan Maslah
Dari perumusan masalah di atas, penulis membatasi permasalahan yang
akan di bahas, yaitu :
1. Alat hanya meliputi peberian pakan ikan secara otomatis dan manual.
2. Mikrokontroler yang digunakan Nodemcu
3. Program mikrokontroler nodemcu dibuat dengan Software Arduino IDE
1.4 Tujuan
Adapun tujuan dari pembuatan alat pemberi makan ikan otomatis dan
pendeteksi pakan dengan telegram berbasis nodmcu sebagai berikut:
1. Merancang sebuah alat yang dapat memberi pakan ikan secara otomatis berbasis
nodemcu
2. Mengetahui unjuk kerja dari alat pemberi makan pada ikan di akuarium otomatis
berbasis nodemcu.
1.5 Manfaat penelitian
Manfaat yang diharapkan dari penyusunan laporan tugas akhir ini adalah
sebagai berikut:
1. Pemberian pakan ikan menjadi lebih efisien dan bisa dilakukan dimana saja
tanpa harus berada di tempat pemeliharaan.

2. Mencegah terjadinya pengabaian terhadap ikan peliharaan.
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BAB V

PENUTUP
5.1 Kesimpulan

Hasil pembahasan dari tugas akhir ini dapat diambil kesimpulan sebagai berikut:

1. Alat pemberi pakan ikan yang dapat dikendalikan dari jarak jauh menggunakan
Nodemcu berhasil dirancang dengan telegram. Yang bertujuan memberi pakan
ikan peliharaan ketika pemilik ikan meninggalkan ikan peliharaan nya dalam
waktu yang cukup lama. Alat ini dapat memberikan pakan dimanapun dan
kapanpun melalui perintah chat pada aplikasi telegram

2. Untuk kerja dari “Alat Pemberi Makan Ikan Otomatis dan Pendeteksi Pakan
dengan Telegram Berbasis Nodemcu” telah menunjukan hasil yang sesuai
dengan perancangan yaitu alat dapat memberikan pakan ikan secara otomatis
pada waktu yang telah ditentukan dan mampu mendeteksi pakan ikan secara

akurat”
5.2 Saran

Berdasarkan percobaan yang telah dilakukan dan hasil yang telah dicapal,
penulis menyadari bahwa masih banyak kekurangan pada sistem alat ini, maka terdapat
beberapa saran agar kedepannya alat ini dapat bekerja dengan lebih baik dan lebih

optimal lagi, saran yang dapat diberikan diantaranya :

1. Agar dapat memberikan sistem pengontrolan suhu dan kekeruhan pada air

kolam sehingga dapat mengganti dengan air yang lebih baik.
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