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RANCANG BANGUN TANGAN MEKANIS PEMASANG
TEKEP ISOLATOR KLEM TARIK

ABSTRAK

Adanya gangguan listrik STUM (saluran udara tegangan menengah) sering terjadi
pada titik-titik sambungan di tiang listrik. Pemasangan tekep isolator sebagai upaya
pencegahan gangguan di titik sambungan jaringan STUM tersebut. Namun
pemasangan tekep isolator ini masih dilakukan secara manual oleh teknisi yang
mematikan jaringan listrik. Jadi munculah ide untuk membuat alat bantu berupa
tangan mekanis untuk memasang tekep isolator dengan harapan pemasangan dapat
dilakukan lebih cepat tanpa mematikan jaringan listrik. Jenis penelitian yang
digunakan penulis dalam pembuatan proyek akhir ini adalah rancang bangun.
Penelitian jenis rancang bangun adalah penelitian penemuan (invention) memuat
tentang deskripsi yang dibuat, manfaat alat baru/ modifikasi, desain alat, serta cara
membuat (alat dan bahan). Dalam penelitian ini yang dirancang bangun adalah
tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik. Yang bertujuan untuk
menemukan suatu produk yang harus memecahkan masalah yang dihadapi. Hasil
Rancang bangun tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik ini dominan
menggunakan bahan dari alumunium dengan dimensi, panjang 413mm dan lebar
420mm dengan berat 4,5 kg, dengan penggerak utama yaitu motor listrik DC 12v
24 watt, dan mengunakan transmisi ulir jenis trapezodia dengan diameter 10mm
dengan bahan stainless stel. Rancang bangun tangan mekanis pemasang tekep
isolator klem tarik ini telah di coba memasang tekep isolator pada bagian
sambungan pada tiang listrik, tekep isolator mampu terpasang dengan sempurna
yaitu setiap klem pada tekep isolator terkunci dengan rapat dan tangan mekanis
pemasang tekep isolator klem traik ini bisa berfungsi sesuai dengan perencanaan.

Kata Kunci: Gangguan jaringan STUM, tekep isolator, alat, mekanis.
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MECHANICAL DESIGN OF MECHANICAL INSTALLER
TEKEP INSULATOR PULL CLAMP

ABSTRACT

STUM electrical disturbances often occur at connection points on power poles.
Installation of tekep isolator as an effort to prevent interference at the STUM
network connection point. However, the installation of the tekep isolator is done
manually by a technician who turns off the power grid. So the idea came up to make
amechanical hand tool to install the tekep insulator in the hope that the installation
can be done faster without turning off the power grid. The type of research used by
the author in making this final project is design. This type of design research is an
invention research containing the description made, the benefits of new/modified
tools, tool design, and how to make (tools and materials). In this study, the
mechanical hand of the tekep insulator pull clamp was designed. Which aims to
find a product that must solve the problem at hand. The results of the mechanical
hand design of the tekep insulator pull clamp insulator dominantly using materials
from aluminum with dimensions, length 413mm and width 420mm with a weight of
4.5 kg, with the main mover being a 12v 24 watt DC electric motor, and using a
trapezoidal screw transmission with a diameter of 10mm with stainless steel
material. The design of the mechanical hand for installing the tekep isolator pull
clamp has been tried to install the tekep insulator on the connection part of the
power pole, the tekep insulator is able to be installed perfectly, that is, every clamp
on the tekep insulator is locked tightly and the mechanical hand for installing the
tekep insulator of this trailer clamp can function properly. with planning.

Keywords: STUM network disturbance, tekep insulator, tool, mechanical.
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Energi listrik sangatlah penting dalam era globalisasi ini, menurut Jondra
(2018) kebutuhan sumber daya listrik menjadi kebutuhan pokok bagi setiap
manusia di seluruh dunia. Listrik sesungguhnya memiliki peranan yang sangat
penting bagi keberlangsungan hidup manusia, termasuk di bidang perekonomian.

Sistem penyediaan energi listrik ini terdiri dari beberapa bagian yaitu:
pembangkit, gardu induk, transmisi, distribusi dan gardu distribusi dirancang
sedemikian rupa sehingga andal untuk menjamin kesediaan tenaga listrik yang
memenuhi standar. Untuk melindungi hak konsumen dan menguntungkan kepada
pihak PLN. Keandalan dalam pendistribusian ini sagatlah besar peranya agar listrik
mampu menyala selama 24 jam penuh.

Menurut Perdana (2009) indexs kehandalan distibusi, diperhitungkan dengan
SAIDI (System Avarage Interupption Duration Index) dan SAIFI (System Avarage
Interupption Frecuenncy Index) sebagai indikator keandalan. sebagaian wilayah di
Indonesia PLN belum dapat memenuhi standar SAIDI Dan SAIFI salah satu
penyebab tidak terpenuhinya standar SAIDI dan SAIFI di Indonesia adalah
gangguan external (dari luar), yaitu gangguan yang disebabkan oleh alam atau
diluar sistem misalnya pepohonan yang menjulang tinggi hingga menyentuh titik
sambungan sehngga menyebabkan arus pendek atau konsleting, binatang yang
memanjat tiang listrik hingga menyentuh titik sambungan dan menyebabkan arus
pendek atau konsleting, komponen rusak, isolator pecah, dan sambungan.

Kehadiran tekep isolator memberi harapan kepada PLN untuk menanggulangi
gangguan external alam yang diakibatkan oleh pepohonan, binatang dan
sebagainya. Tekep isolator merupakan sebuah komponen jaringan distribusi saluran
udara tegangan menengah (SUTM). Tekep isolator merupakan komponen
pengganti distribution tee yang berfungsi untuk mengikatkan penghantar A3CS

pada isolator tumpu. Saat terjadi gangguan satu fase ke tanah di fuse cut out,



bushing trafo dan arrester akibat gangguan external dari alam misalnya binatang
maupun pepohonan tidak akan menyebabkan listrik padam.

Tidaknya terpenuhi standar SAIDI dan SAIFI ini tidak hanya merugikan
kepada konsumen PLN juga mengalami kerugian. Kerugian yang dialami oleh PLN
adalah energi yang tidak terjual akibat terjadinya pemadaman. Sementara itu
pemasangan tekep isolator ini hanya bisa dipasang dalam keadaan listrik padam.
Dan ini menjadi kendala dalam pemasangan tekep isolator yang akan memeberikan
harapan kepada PLN untuk menanggulangi terjadinya pemadaman akibat gangguan
external alam, maka dari itu inovasi berupa rancang bangun TANGAN MEKANIS
PEMASANG TEKEP ISOLATOR KLEM TARIK, sangat penting sebagai langkah

awal untuk pemasangan tekep isolator klem tarik.

1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang di atas, dapat disimpulkan rumusan masalah
sebagai berikut:
1. Bagaimana desain rancang bangun tangan mekanis pemasang tekep isolator
klem tarik ini?
2. Apakah tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik bisa berfungsi

sesuai perencanaan?

1.3 Batasan Masalah
Adapaun batasan masalah dari pembuatan rancang bangun tangan mekanis
pemasang tekep isolator klem tarik adalah sebagai berikut:
1. Tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik dalam rancang bangun ini
hanya membahas tentang mekanisme dan menentukan unit penggerak.
2. Sistem kontrol yang mengatur menggerakan tidak dibahas pada rancang

bangun tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik.

1.4  Tujuan
Adapuan tujuan umum dan khusus dari pembuatan rancang bangun tangan

mekanis pemasang tekep isolator klem tarik adalah sebagai berikut:



1.4.1 Tujuan umum

Adapun tujuan umum dari pembuatan rancang bangun tangan mekanis

pemasang tekep isolator klem tarik adalah sebagai berikut:

1. Memenuhi salah satu syarat akademik dalam menyelesaikan pendidikan
Diploma Il1 Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali.

2. Mengaplikasikan ilmu-ilmu yang telah diperoleh selama mengikuti
perkuliahan di Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali baik secara
teori maupun praktek.

3. Untuk menguji dan mengembangan ilmu pengetahuan yang telah
diperoleh di bangku kuliah dan menerapkanya ke dalam bentuk
perancangan.

1.4.2 Tujuan khusus

Adapun tujuan khusus dari pembuatan rancang bangun tangan mekanis

pemasang tekep isolator klem tarik adalah sebagai berikut:

1. Desain rancang bangun tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik
sesuai dengan perencanaan.

2. Tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik bisa berfungsi sesuai

perencanaan.

1.5 Manfaat
Adapun manfaat dari pembuatan rancang bangun tangan mekanis pemasang
tekep isolator klem tarik adalah sebagai berikut:
1.5.1 Manfaat bagi penulis
Adapun manfaat bagi penulis dari pembuatan rancang bangun tangan
mekanis pemasang tekep isolator klem tarik adalah sebagai berikut:
1. Rancang bangun ini sebagai sarana untuk menerapkan ilmu-ilmu yang
didapat selama mengikuti perkuliahan di Jurusan Teknik Mesin Politeknik
Negeri Bali baik dibidang rancang bangun, mengembangkan ide-ide dan
menuangkan langsung berdasarka permasalahan yang ada di sekita Kita.
2. Dapat mengetahui mekanisme kerja tangan mekanis pemasang tekep

isolator klem tarik.



1.5.2 Manfaat bagi akademik (Politeknik Negeri Bali)

Adapun manfaat bagi akademik dari pembuatan rancang bangun tangan

mekanis pemasang tekep isolator klem tarik adalah sebagai berikut:

1. Diharapkan dapat dijadikan referensi bagi aktifitas akademik Politeknik
Negeri Bali dalam hal pengembangan teknologi tepat guna.

2. Hasil rancang bangun ini dapat diterima oleh Politeknik Negeri Bali
sehingga mampu menciptakan SDM (Sumber Daya Manusia) yang baik
dan berkompoten

1.5.3 Manfaat bagi masyarakat

Adapun manfaat bagi masyarakat dari pembuatan rancang bangun tangan
mekanis pemasang tekep isolator klem tarik adalah sebagai berikut: Hasil dari
rancang bangun rancang tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik ini
dapat diterima oleh masyarakat khususnya kepada pihak PLN untuk pemasangan
tekep isolator tanpa melakukan pemadaman dan memberi dampak fositif mulai dari

mempermudah pekerjaan dan keamanan pada saat pemasangan tekep isolator.
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BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Rancang bangun yang telah dilakukan dapat disimpulkan sebagai berikut

yaitu:

1.

Hasil Rancang bangun tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik ini
dominan menggunakan bahan dari alumunium dengan dimensi, panjang
413mm dan lebar 420mm dengan berat 4,5 kg, dengan penggerak utama yaitu
motor listrik DC 12v 24 watt, dan mengunakan transmisi ulir jenis trapezodia
dengan diameter 10mm dengan bahan stainless stel

Rancang bangun tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik ini telah
di coba memasang tekep isolator pada bagian sambungan pada tiang listrik,
tekep isolator mampu terpasang dengan sempurna yaitu setiap klem pada tekep
isolator terkunci dengan rapat dan tangan mekanis pemasang tekep isolator

klem traik ini bisa berfungsi sesuai dengan perencanaan.

5.2 Saran

Pengoperasian alat tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik

ditemukan kendala seperti:

1.

Proses pengoperasian alat tangan mekanis pemasang tekep isolator klem tarik
ini masih memiliki bobot yang lumayan berat.

Perhatikan pada bagian sumber tenaga yaitu baterai karena sumber tenaga ini
sangat penting dalam pengoperasian alat.

Perhatikan kelengkapan saat pengoperasian alat seperti standar keselamatan

dikarenakan pengoperasian alat ini dilakukan pada saat listrik bertegangan.
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