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ABSTRAK 

 

 
Pada umumnya industri perhotelan sering menggunakan water level sebagai alat untuk 

mengontrol ketinggian air yang sifatnya konvensional yaitu dalam kondisi penuh ataupun 

kosong, ditambah juga permasalahan yang sering terjadi adalah kecelakaan kerja pada saat 

mengecek level ketinggian air pada ground water tank. Maka dari itu, perlu dilakukan riset 

dalam merancang teknologi mikrokontroler agar dapat membantu proses monitoring sekaligus 

mengontrol level ketinggian air secara real time,aman dan efisien. Hasil dari penelitian ini 

mencakup pemanfaatan mikrokontroler (arduino uno), model, desain dan alat simulator sistem 

water level menggunakan mikrokontroler pada ground water tank, dan sebuah buku laporan 

proyek akhir yang komprehensif tentang teknologi yang diusulkan. Buku laporan juga 

menyajikan keunggulan teknologi dengan sistem alat ini baik secara kinerja maupun efisiensi 

waktu kerja dan keamanan dalam proses kerjanya. 

Kata kunci : Memonitoring,kontrol,mikrokontroler,tandon dan efisiensi waktu kerja.  
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DESIGN AND BUILD A WATER LEVEL SYSTEM SIMULATOR USING 

A MICROCONTROLLER ON A GROUND WATER TANK 

ABSTRACT 

 
In general, the hotel industry often uses the water level as a tool to control the water 

level which is conventional in nature, namely in full or empty conditions, plus the problem that 

often occurs is work accidents when checking the water level in the ground water tank. 

Therefore, it is necessary to do research in designing microcontroller technology so that it can 

assist the monitoring process as well as control the water level in real time, safely and 

efficiently. The results of this study include the use of a microcontroller (arduino uno), models, 

designs and tools for a water level system simulator using a microcontroller on a ground water 

tank, and a comprehensive final project report book on the proposed technology. The report 

book also presents the technological advantages of this tool system both in terms of 

performance and efficiency of working time and safety in the work process. 

 

Keyword : monitoring,control,microcontroller,reservoir and working time efficiency. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

 

 

 
1.1 Latar Belakang 

Seiring berkembangnya zaman, kemajuan teknologi juga berkembang 

semakin pesat. Perkembangan teknologi dapat dilihat dari banyaknya peralatan 

yang diciptakan sehingga dapat memudahkan pekerjaan manusia. Menurut Castells 

(2004) menyebutkan bahwa teknologi merupakan suatu kumpulan alat, aturan dan 

juga prosedur yang merupakan penerapan dari sebuah pengetahuan ilmiah terhadap 

sebuah pekerjaan tertentu dalam suatu kondisi yang dapat memungkinkan 

terjadinya pengulangan. Pengertian ini merujuk kepada penggunaan teknologi yang 

dapat diciptakan secara berulang-ulang untuk satu tujuan yang sama. 

Perkembangan teknologi juga sangat berdampak pada kehidupan sehari- hari. 

Dalam kehidupan sehari-hari, manusia sering melakukan pengukuran ketinggian air 

didalam tangki penyimpanan. Pengukuran ketinggian air tersebut sangat perlu 

dilakukan agar dapat mengetahui persediaan air yang tersisa didalam tangki. Selain 

itu, pengukuran ketinggian air pada tangki penyimpanan perlu dilakukan agar 

pompa air yang digunakan untuk memindahkan air dari sumber air kedalam tangki 

tidak hidup terus menerus yang mengakibatkan air didalam tangki sampai meluap  

sehingga dapat merugikan pengguna. 

Untuk mengontrol ketinggian air pada tandon biasanya digunakan pelampung 

otomatis, yaitu alat yang dapat mengatur hidup matinya pompa air sesuai batas yang 

di setting oleh pengguna dari tinggi rendahnya pelampung didalam tangki. Alat ini 

memiliki kekurangan dalam hal keperluan data ketinggian air karena alat ini hanya 

bekerja untuk menghidupkan dan mematikan pompa air saja tanpa menunjukkan 

ketinggian air yang telah diisi atau air yang tersisa didalam tangki. Karena 

kurangnya fitur tersebut maka proses monitoring ketinggian air sering dilakukan 

dengan cara manual yaitu dengan menggunakan 
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tali yang diikat dengan pelampung dan dimasukkan kedalam tangki ataupun 

dibeberapa tempat digunakan tongkat yang dimasukkan kedalam tangki. Selain itu 

kurangnya fitur dalam alam tersebut kegiatan monitoring ketinggian air secara 

manual memiliki kelemahan yaitu untuk mengukur tangki yang penempatannya 

diatas rooftop akan mengalami kesulitan dan penempatan tangki dibawah tanah 

memiliki resiko dalam proses memonitoringnya karena kondisi lingkungan, selain 

itu cara manual tidak dapat dilakuan secara terus menerus karena faktor 

keterbatasan fisik dan kondisi pada manusia. 

Dari permasalahan diatas maka perlu dirancang suatu alat yang berfungsi 

untuk memonitoring dan mengontrol ketinggian air. Adapun alat tersebut adalah 

alat monitoring dan kontol air berbasis microcontroller. Alat tersebut diletakkan 

diatas tangki penyimpanan air dengan jarak tertentu. Cara ini lebih efektif dari 

cara manual jika dilihat dari kebutuhannya. Dengan alat ini kegiatan monitoring 

dan kontrol ketinggian air akan lebih efektif, efisien waktu dan juga lebih aman 

digunakan oleh pengguan. 

 

1.2 Rumusan Masalah 

Adapun permasalahan yang akan dibahas dalam “Sistem Water Level 

Menggunakan Micocontroller pada Ground Water Tank (GWT)” adalah sebagai 

berikut : 

1. Bagaimana rancang bangun alat simulator sistem water level menggunakan 

mikrokontroler pada Ground Water Tank (GWT) ? 

2. Apakah alat ini dapat bekerja lebih efektif dibandingkan alat yang 

menggunakan system water level konvensional ? 

 

1.3 Batasan Masalah 

Dalam proyek akhir rancang bangun alat simulator sistem water level 

menggunakan microcontroller pada ground water tank (GWT) penulis hanya 

membahas tentang alat yang akan dirancang. Adapun hal-hal yang menjadi pokok 

pembatasan masalah yaitu: 
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1. Penulisan hanya membahas tentang pembentukan simulasi alat simulator 

system water level menggunakan microcontroller pada ground water tank 

(GWT) jenis Arduino Uno berbasis coding. 

2. Perancangan system water level menggunakan microcontroller pada ground 

water tank (GWT) ini diperuntukan untuk simulasi tandon 60 Liter dengan 

tinggi 50 cm. 

3. Merancang system water level menggunakan mikrokontroler pada ground 

water tank(GWT), bahwa mikrokontroler yang saya gunakan tersebut standar 

dan sesuai kebutuhan. (sudah diprogram). 

 

1.4 Tujuan Penelitian 

Adapun tujuan umum dan tujuan khusus dalam penyusunan Tugas Akhir ini 

adalah sebagai berikut : 

1.4.1 Tujuan Umum 

1. Memenuhi salah satu syarat akademik dalam penyelesaian pendidikan 

Diploma III Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali. 

2. Mengaplikasikan ilmu-ilmu yang diperoleh selama mengikuti perkuliahan di 

Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali, secara teori, ataupun praktek. 

3. Menguji dan mengembangkan ilmu pengetahuan yang telah diperoleh di 

bangku kuliah dan menerapkan kedalam bentuk rekondisi alat. 

1.4.2 Tujuan Khusus 

1. Dapat membuat simulasi alat sistem water level menggunakan 

microcontroller pada ground water tank (GWT). 

2. Dapat   mengetahui   efektifvitas   alat   monitoring water   level berbasis 

microcontroller dibandingkan alat konvensional. 

 
1.5 Manfaat Penelitian 

Manfaat dari alat sistem water level menggunakan microcontroller pada 

ground water tank (GWT) diharapkan dapat mempermudah dalam hal aktivitas 

dalam memonitoring ketinggian air dan menghemat waktu dan tenaga, 

memperkecil resiko kecelakaan kerja ataupun meninggalkan barang, adanya 
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teknologi ini secara tidak langsung diharapkan mampu mengefisiensikan waktu. 

Manfaat dari program kreatifitas mahasiswa dibidang dan rekayasa sebagai berikut. 

1.5.1 Manfaat bagi Penulis 

Manfaat dari sistem water level menggunakan microcontroller pada ground 

water tank (GWT) sebagai sarana dan prasarana untuk menerapkan ilmu-ilmu yang 

didapat selama mengikuti perkuliahan di Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri 

Bali baik dibidang rancang bangun, maupun dapat mengembangkan ide- ide dan 

menuangkan langsung berdasarkan permasalahan yang ada di sekitar kita. 

1.5.2 Manfaat bagi Institusi Politeknik Negeri Bali 

Bagi perguruan tinggi, kegiatan ini merupakan wujud nyata dari tri dharma 

perguruan tinggi yang ketiga. Kepercayaan dan keyakinan masyarakat akan 

kemampuan kinerja industri Politeknik Negeri Bali pada rekayasa teknologi juga 

menjadi semakin kuat. Kedekatan Perguruan Tinggi Politeknik Negeri Bali dengan 

masyarakat sekitarnya juga semakin erat. 

1.5.3 Manfaat bagi Masyarakat 

Hasil alat simulator sistem water level dengan microcontroller pada ground 

water tank (GWT) diharapkan dapat mengoptimalkan kinerja dan lebih efisiensi 

waktu dan tenaga dalam memonitoring dan mengontrol ketinggian air pada ground 

water tank (GWT). 
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BAB V 

PENUTUP 

 

 

 

5.1 Kesimpulan 

Berdasarkan hasil rancang bangun dari alat simulator sistem water level 

menggunakan mikrokontroller pada ground water tank ini akan menjawab rumusan 

masalah bab 1, maka didapatkan kesimpulan sebagai berikut: 

1. Alat simulator sistem water level menggunakan mikrokontroller pada ground 

water tank dengan dimensi panjang 80cm, lebar 60cm dan tinggi 165cm 

menggunakan mikrokontroler dengan tipe arduino uno, sensor ultrasonic 

dengan dengan tipe HC-SR04 dan LCD (liquid crystal display) 4 x 20 

karakter sebagai penampil dan ketinggian air, status pompa dan presentase 

ketinggian air. Alat simulator sistem water level menggunakan 

mikrokontroler pada ground water tank (GWT) menggunakan pompa 

sentrifugal. 

2. Alat simulator sistem water level menggunakan mikrokontroller pada ground 

water tank ini dapat membantu proses monitoring ketinggian air dan 

mengontrol hidup mati pompa, selain itu dengan adanya alat ini dapat 

mengefisiensi waktu dan aman dalam penggunaannya dibandingkan alat 

konvensional. Ditunjukan dengan data hasil ui coba kinerja alat. 

 

5.2 Saran 

Adapun saran yang dapat penulis sampaikan kepada pengguna alat simulator 

sistem water level menggunakan mikrokontroller pada ground water tank ini adalah 

: 

1. Dalam alat simulator sistem water level menggunakan mikrokontroler pada 

ground water tank ini masih banyak kekurangannya, maka dari itu diharapkan 

kedepannya alat simulator sistem water level menggunakan mikrokontroler 

pada ground water tank ini dapat didesain ulang (Redesign) agar bisa 

dikembangkan untuk hasil yang lebih sempurna. 



62 

 

 

 

 

 

 

 

 

2. Untuk menambah usia alat simulator sistem water level menggunakan 

mikrokontroler pada ground water tank ini harus dilakukan perawatan secara 

berkala dan selalu membersihkan sensor agar pembacaan ketinggian air 

lebih akurat dan memeriksa keadaan relay. 
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