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ABSTRAK

Memelihara ikan hias sendiri awalnya merupakan suatu kesenangan
masyarakat yang sekarang ini sudah berkembang dan merambah ke dunia bisnis,
apa lagi banyak ikan hias yang harga jualnya sangat tinggi, hanya saja kesulitan jika
seorang pebisnis ikan hias atau masyarakat yang hobi dalam membudidayakan ikan
hias harus pergi dalam waktu yang cukup lama sehingga ikan hias yang seharusnya
diberikan pakan sesuai jadwal dan tepat waktu malah terlewatkan. Dari hal terebut
penulis ingin membuat sebuah alat yang bisa memberikan pakan ikan secara tepat
waktu menggunakan arduino uno, RTC, LCD 12C dan Motor Servo.

Cara merancang alat pemberi pakan ikan otomatis berbasis arduino uno
adalah dengan menghubungkan daya yang ada di arduino uno ke masing masing
komponen seperti RTC DS3231, LCD 12C dan Motor Servo dengan cara di jumper
melalui breadbord setelah itu menghubungkan saluran data (SDA) dan saluran
clock (SCL) RTC DS3231 dan LCD 12C. Selanjutnya menghubungkan saluran data
Motor Servo pada pin pwm 3 pada arduino uno. Fungsi dari arduino sendiri adalah
sebagai pengendali komponen yang akan di program, RTC DS3231 berfungsi
sebagai pengatur waktu, LCD 12C sebagai penampil waktu dan Motor Servo
sebagai penutup jalur keluaran pakan ikan.

Dari hasil perancangan didapat bahwa alat pemberi pakan ikan otomatis
berbasis arduino uno berjalan dengan sangat baik dengan tegangan yang di hasilkan
kurang lebih sebesar 3-4 volt dan kapasitas yang dapat di tampung adalah sebesar
250 gram.

Kata Kunci: Ikan hias, Arduino uno, RTC DS3231, LCD 12C, Motor Servo, Pakan

ikan.
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DESIGN AND BUILD OF AUTOMATIC ORNAMENTAL FISH
FEEDING TOOL BASED ON ARDUINO UNO

ABSTRACT

Keeping ornamental fish itself was originally a pleasure for the people who
have now developed and penetrated into the business world, what's more, there are
many ornamental fish whose selling prices are very high, it's just that it's difficult
if an ornamental fish business or people who like to cultivate ornamental fish have
to go in the time is long enough so that the ornamental fish that should be fed on
schedule and on time are actually missed. From this the author wants to make a
tool that can provide fish feed in a timely manner using Arduino uno, RTC, 12C
LCD and servo motors.

How to design an arduino uno-based automatic fish feeder is to connect the
power in the arduino uno to each component such as the RTC DS3231, LCD 12C
and servo motor by means of jumpers through the breadboard after that connecting
the data channel (SDA) and the clock channel ( SCL) RTC DS3231 and LCD 12C.
Next, connect the servo motor data channel to the PWM 3 pin on the Arduino uno.
The function of the Arduino itself is to control the components to be programmed,
the RTC DS3231 functions as a timer, LCD 12C as a time display and a servo motor
as a cover for the fish feed output line.

From the design results, it is found that the Arduino uno-based automatic
fish feeder runs very well with the resulting more or less than 3-4 volts and the
capacity that can be accommodated is 250 grams.

Keywords: Ornamental fish, Arduino uno, RTC DS3231, LCD 12C, Servo motor,
Fish feed.
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1  Latar Belakang

Ikan hias adalah jenis ikan yang berhabitat di air tawar maupun di laut yang
dipelihara bukan untuk dikonsumsi melainkan untuk memperindah taman atau
ruang tamu. Panorama bawabh laut sering kali dinilai mempesona sehingga banyak
orang yang menghabiskan waktu untuk menyelam dan menikmatinya. Kini
kemajuan teknologi memungkinkan orang untuk menikmati panorama air di dalam
ruang, kehadiran ikan hias ini dapat menjadi salah satu alternatif hiburan ditengah
rutinitas yang padat. Ikan-ikan hias ini dipelihara untuk hobi atau kesenangan oleh
karena itu bentuk, warna, ukuran, keserasian, dan kebiyasaannya benar-benar harus
diperhatikan. Hampir 75% pasokan ikan hias air tawar di dunia berasal dari
Indonesi dan sekurang-kurangnya 365 jenis ikan hias air tawar dari Indonesia telah
diekspor ke berbagai negara di dunia (Yusuf, B, 2004).

Ikan yang dipelihara untuk kesenangan biasanya ditempatkan di aquarium
sedangkan ikan hias yang dipelihara dengan tujuan mendapatkan keuntungan dari
hasil budidaya biasanya ditempatkan pada kolam atau aquarium, jenis ikan yang
dipelihara untuk kesenangan biasanya tergantung selera pemilik, namun ikan yang
dipelihara untuk bisnis biasanya tergantung selera pasar dan harga.

Memelihara ikan hias sendiri awalnya merupakan suatu kesenangan
masyarakat yang sekarang ini sudah berkembang dan merambah ke dunia bisnis,
apa lagi banyak ikan hias yang harga jualnya sangat tinggi, hanya saja kesulitan jika
seorang pebisnis ikan hias atau masyarakat yang hobi dalam membudidayakan ikan
hias harus pergi dalam waktu yang cukup lama sehingga ikan hias yang seharusnya
diberikan pakan sesuai jadwal dan tepat waktu malah terlewatkan. Dari hal terebut
banyak pemilik ikan hias malah berfikit untuk memberikan pakan ikan lebih banyak
dari pada seharusnya dan berfikir ikan tidak akan makan lagi untuk waktu yang

lama, jika hal itu tejadi akan dapat menyebabkan banyak masalah pada ikan



tersebut. Ikan yang diberikan pakan secara berlebihan mungkin efeknya tidak akan
terlihat di awal. Namun, akan menyebabkan berbagai penyakit seperti lipidosis hati
dan membuat ikan stres, maka dari itu ikan hias harus diberikan pakan secara teratur
dan tepat waktu.

Menurut Ghufran dan Kordi K. (2013). Waktu atau saat pemberian pakan
bisa dilakukan pada pagi, siang, sore dan malam hari, hanya saja biasanya
frekuensinya yang berbeda, umumnya pemberian pakan pada ikan yang dipelihara
sistem intensif antara 3-5 kali. Umumnya ikan yang sudah terbiasa diberi makan
pada pagi, siang, sore atau malam hari akan merasa lapar jika tidak diberikan makan
pada pagi, siang, sore dan malam hari. Dengan membiasakan pemberian pakan pada
waktu yang tepat dan teratur maka nafsu makan ikan bisa diketahui, yang tentu saja
penggunaan pakan akan lebih efisien karena pakan yang diberikan akan langsung
dilahap habis. Saat pemberian pakan yang teratur dimaksudkan untuk
mendisiplinkan waktu makan ikan sehingga pemberian pakan ikan ini berhubungan
dengan frekuensi lapar ikan, namun kadang kekerapan frekuensi pemberian pakan
ikan ini sengaja diatur untuk memacu pertumbuhan ikan. Dengan anggapan,
pemberian pakan sedikit demi sedikit namun dengan frekuensi yang lebih sering.

Untuk menanggulangi masalah tersebut, salah satu alternatif yang di pilih
adalah dengan menggunakan alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis
arduino uno, dengan menggunakan alat tersebut pemilik ikan hias dapat
menentukan kapan ikan hias diberikan pakan sesuai dengan jadwal yang sudah
ditentukan oleh pemilik ikan dan tidak takut akan terlewatkan atau lupa dalam
memberikan pakan ikan hias.

Alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis arduino uno ini saya
rancang dengan kapasitas sebesar 250 gram pelet, dengan perhitungan dari volume
kubus dan limas maka kita dapat mengetahui seberapa besar kapasitas yang di
miliki oleh alat tersebut. Cara kerja alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis
arduino uno yaitu dengan menggunkan arduino uno sebagai program untuk

mengendalikan berbagai komponen elektronik lainnya seperti RTC, 12C, dan servo.



1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan uraian latar belakang tersebut maka rumusan masalah dalam
penelitian ini adalah sebagai berikut:
1. Bagaimana cara kerja dari alat pemberi pakan ikan hias otomatis
berbasis arduino uno.
2. Bagaimana cara merancang/membuat alat pemberi pakan ikan hias

otomatis berbasis arduino uno.

1.3  Batasan Masalah

Dalam proyek akhir rancang bangun alat pemberi pakan ikan hias otomatis
berbasis arduino uno, penulis hanya membahas tentang bagaimana cara
merancang/membuat alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis arduino uno
dan bagaimana cara kerja dari alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis
arduino uno. Dalam rancang bangun ini, penulis menggunakan batasan masalah
sehingga pembahasan yang dilakukan tidak keluar dari tujuan yang ada. Adapun
batasan masalah yang digunakan adalah bagaimana cara merancang/membuat alat
pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis arduino uno, bagaimana cara kerja dari

alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis arduino uno.

1.4 Tujuan Penelitian

Adapun tujuan dari penelitian dari rancang bangun alat pemberi pakan ikan
hias otomatis berbasis arduino uno adalah:
1.4.1 Tujuan umum

1. Memenuhi salah satu syarat akademik dalam menyelesaikan Pendidikan
Diploma Il Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali.

2. Mengaplikasikan ilmu-ilmu yang diperoleh selama mengikuti
perkuliahan di jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali, secara
teori, ataupun praktek.

3. Menguji dan mengembangkan ilmu pengetahuan yang telah diperoleh

di bangku kuliah dan menerapkan kedalam bentuk pengolahan data.



1.4.2 Tujuan khusus
1. Mengetahui bagaimana cara kerja dari alat pemberi pakan ikan hias
otomatis berbasis arduino uno.
2. Bisa merancang/membuat alat pemberi pakan ikan hias otomatis

berbasis arduino uno

1.5  Manfaat Penelitian

Manfaat dari melakukan rancang bangun alat pemberi pakan ikan hias
otomatis berbasis arduino uno adalah untuk memudahkan para pelaku usaha ikan
hias atau pemilik ikan hias dalam memberikan pakan ikan secara tepat waktu dan
tidak takut terlewatkan dalam pemberian pakan ikan hias jika terjadi pekerjaan

keluar kota atau lupa dalam memberikan pakan ikan hias.

1.5.1 Manfaat bagi penulis

Rancang bangun ini sebagai sarana untuk menerapkan ilmu-ilmu yang di
dapat selama mengikuti perkuliahan di Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri
Bali atau yang di dapat melalui pengetahuan luar seperti internet dan buku refrensi,
dari pengetahuan tersebut penulis dapat mengembangkan ide-ide dan menuangkan

langsung berdasarkan permasalahan yang ada di sekitar kita.

1.5.2 Manfaat bagi institusi Politeknik Negeri Bali

Bagi perguruan tinggi, kegiatan ini merupakan suatu proses kemajuan
dibidang teknologi yang dapat mengikat kepercayaan masyarakat akan kemampuan
kemajuan kinerja industri dari Politeknik Negeri Bali tepatnya pada rekayasa
teknologi, dengan proses kemajuan tersebut masyarakat dapat lebih percaya dalam

pendidikan rekayasa teknologi yang berada di Politeknik Negeri Bali.
1.5.3 Manfaat bagi masyarakat

Hasil rancang bangun ini diharapkan dapat menabah wawasan kita semua
baik mahasiswa maupun masyarakat dalam pengembangan arduino uno dengan
menggunakan sistem sensor yang membuat hal lebih mudah, praktis dan otomatis.
Sehingga kemajuan bangsa akan teknologi semakin di depan dan tidak tertinggal

oleh negara-negara maju lainnya



BAB V
PENUTUP

51 Kesimpulan
Dalam rancang bangun alat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis
arduino uno ini penulis dapat beberapa kesimpulan sebagai berikut:

1. Carakerjaalat pemberi pakan ikan hias otomatis berbasis aduino uno adalah
ketika waktu pemberian pakan ikan telah tiba maka RTC DS3231 akan
bekerja untuk memberi tahu arduino uno bahwa motor servo harus terbuka
dalam beberapa detik untuk mengeluarkan pakan ikan atau membuka katup
servo dan LCD 12C akan menampilkan waktu pemberian pakan untuk
memudahkan memonitor saat alat bekerja. Ketika waktu pemberian pakan
ikan telah selesai maka RTC DS3231 akan memerintahkan arduno uno
untuk menutup katup motor servo. Dan cara pengoprasian alat ini adalah
dengan menghubungkan kabel USB arduino uno ke sebuah laptop, jika
sudah terhubung buka aplikasi arduino uno dan tulis program yang akan
dibuat. Setelah program selesai, upload program dan lepaskan USB arduino
uno, setelah itu hubungkan power jack 12V AC to DC ke arduino uno.

2. Dalam proses merancang alat pemberi pakan ikan hias berbasis arduino uno
hal pertama yang dilakukan adalah membagi daya di arduino uno dari pin 5
v menuju breadbord yang akan di jumper ke semua komponen, setelah itu
menghubungkan tegangan 5 volt dan ground di setiap komponen setelah
terhubung, hubungkan pin SCL dan SDA yang berada LCD 12C dan RTC
DS3231 ke arduino uno, setelah itu hubungkan pin PWM Motor Servo ke
pin 3 PWM arduino uno. Kapasitas alat ini bisa menampung pakan ikan

sebanyak 250 gram dengan voltase kurang lebih 3-4 volt.



52  Saran

Adapun sara yang ingin penulis sampaikan untuk alat pemberi pakan ikan
hias otomatis berbasis arduino uno ini sangat cocok diaplikasikan pada para pekerja
kantoran yang keluar kota ataupun mahasiswa yang ngekos jauh dari rumah
sehingga tidak memiliki waktu luang atau sibuk dalam mengerjakan tugas yang
diberikan, dari hal tersebut para pemiklik ikan hias dapat lupa dalam pemberian
pakan ikan hias sehingga ikan hias lupa diberikan makan pada tepat waktu. Dengan
masalah tersebut alat ini dapat sangat membantu para pemilik ikan hias sehingga
tidak akan lupa dalam memberikan makan ikan hias walaupun dalam kesibukan di
kantor ataupun kampus. Penulis mengharapkan masukan untuk penyempurnaan

alat tersebut, agar alat ini dapat dikembangkan lebih modern lagi.
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