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ABSTRAK

Kebersihan lingkungan adalah salah satu kegiatan untuk menciptakan
lingkungan yang bersih, nyaman dan indah saat dipandang. Masalah lingkungan bukan
hanya menjadi tanggung jawab pemerintah, tetapi harus ada kerjasama dari semua
pihak dalam menangani masalah lingkungan. Masih ada masyarakat yang membuang
sampah sembarangan karena takut kotor saat menyentuh tutup kotak sampah dan saat
menginjak bagian kotak sampah untuk membuka tempat sampah. Hal tersebut kurang
praktis dan efisiensi untuk mewujudkan lingkungan yang bersih. Ada inovasi baru agar
membuat kotak sampah lebih praktis namun tetap aman. Mewujudkan lingkungan
yang bersih dan indah membutuhkan tempat sampah yang lebih menarik, praktis
dengan memanfaatkan teknologi modern yaitu dengan membuat tempat sampah
otomatis berbasis sensor ultrasonik.

Kinerja yaitu dapat bekerja sesuai kemampuan dengan baik, mampu mendeteksi
objek dengan jarak kurang dari 10 cm. Dikatakan baik apabila uji coba berhasil > 90%,
dan apabila uji coba dikatakan tidak berhasil maka < 90% dengan uji coba 10 kali.
Kemudian tempat sampah yang terbuka dengan posisi motor servo akan bergerak 180°
sehingga tutup tempat sampah terbuka hingga 40° dari posisi sebelumnya.

Uji coba dari 10 kali percobaan nilai keberhasilan adalah 100% yaitu tingkat
keberhasilan yang didapatkan adalah 10x berhasil. Dengan jarak kurang dari 10 cm
tutup tempat sampah terbuka dengan tingkat kemiringan 40°.

Kata Kunci: perancangan sistem otomatis pembuka dan menutup tempat sampah
berbasis sensor ultrasonik.
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DESIGN OF AN AUTOMATIC SYSTEM FOR OPENING AND
CLOSING TRASH CANS BASED ON ULTRASONIC SENSORS

ABSTRACT

Environmental cleanliness is one of the activities to create a clean, comfortable
and beautiful environment to look at. Environmental problems are not only the
responsibility of the government, but there must be cooperation from all parties in
dealing with environmental problems. There are still people who litter because they
are afraid of getting dirty when they touch the lid of the trash box and when they step
on the trash can to open the trash. It is less practical and efficient to create a clean
environment. There are new innovations to make litter boxes more practical but still
safe. Realizing a clean and beautiful environment requires a more attractive, practical
trash can by utilizing modern technology, namely by making an automatic trash can
based on an ultrasonic sensor.

Namely the performance can work according to ability well, being able to detect
objects with a distance of less than 10 cm. It is said to be good if the trial is successful
> 90%, and if the trial is said to be unsuccessful then < 90% with 10 trials. Then the
open trash can with the servo motor position will move 180° so that the trash can lid
opens up to 40° from the previous position.

Trials of 10 times the success rate is 100%, that is, the success rate obtained is
10x successful. With a distance of less than 10 cm open the lid of the trash can with a
slope of 40°.

Keywords: design of an automatic system for opening and closing trash cans based on
ultrasonic sensors.
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Kebersihan lingkungan adalah salah satu kegiatan untuk menciptakan
lingkungan yang bersih, nyaman dan indah saat dipandang. Saat ini kesadaran akan
kebersihan lingkungan sedang kurang optimal, buktinya masih banyak orang yang
membuang sampah sembarangan, tempat sampah yang telah disediakan belum
digunakan dengan baik.

Masalah lingkungan bukan hanya menjadi tanggung jawab pemerintah, tetapi
harus ada kerjasama dari semua pihak dalam menangani masalah lingkungan. Sebagai
warga negara yang baik harus mengetahui apa yang menjadi hak, kewajiban dan
larangan terhadap lingkungan, sesuai yang tertulis dalam undang-undang nomor 32
tahun 2009 tentang perlindungan dan pengolahan lingkungan hidup.

Masih ada masyarakat yang membuang sampah sembarangan karena takut kotor
saat menyentuh tutup kotak sampah dan saat menginjak bagian kotak sampah untuk
membuka tempat sampah. Hal tersebut kurang praktis dan efisiensi untuk mewujudkan
lingkungan yang bersih. Ada inovasi baru agar membuat kotak sampah lebih praktis
namun tetap aman. Mewujudkan lingkungan yang bersih dan indah membutuhkan
tempat sampah yang lebih menarik, praktis dengan memanfaatkan teknologi modern

yaitu dengan membuat tempat sampah otomatis berbasis sensor ultrasonik.

1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang tersebut, maka dapat dirumuskan permasalahan
sebagai berikut:
1. Bagaimana proses dari rancang bangun tempat sampah otomatis
menggunakan sensor ultrasonik?
2. Bagaimana kinerja dari rancang bangun tempat sampah otomatis

menggunakan sensor ultrasonik?



1.3 Batasan Masalah

Berdasarkan identifikasi masalah di atas, penelitian ini dibatasi pada pembuatan
tempat sampah otomatis yang menggunakan sensor ultrasonik. adapun batasan
masalah materi tentang pemilahan sampah yaitu jenis-jenis sampah organik dan non-
organik.
1.4 Tujuan Penelitian

Tujuan dari penelitian ini adalah:

1.4.1 Tujuan umum
1. Sebagai persyaratan untuk menyelesaikan Program Pendidikan D3 pada

Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Bali.

1.4.2 Tujuan khusus
1. Untuk mengetahui kinerja dari rancang bangun tempat sampah otomatis
menggunakan sensor ultrasonik.
2. Untuk memudahkan pengguna tidak perlu lagi untuk bersentuhan langsung

dengan penutup tempat sampah dan menjaga kehigienisan.

1.5 Manfaat Penelitian
Manfaat dari penelitian ini adalah sebagai berikut:
1. Bagi Pengguna
Hasil penelitian ini diharapkan menjadi solusi untuk kepedulian masyarakat
terhadap lingkungan dengan membuang sampah pada tempatnya.
2. Bagi Peneliti
Dapat mengetahui kinerja tempat sampah otomatis menggunakan sensor
ultrasonik dan menambah pengetahuan untuk mengaplikasikan ilmu yang
didapat selama perkulihan.
3. Bagi Akademisi
Hasil dari penelitian ini diharapkan dapat menjadi referensi untuk penelitian

yang serupa atau dapat dikembangkan lagi.
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BAB V
PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Dapat diambil kesimpulan dari perancangan dan pengujian tugas akhir mengenai
Perancangan Sistem Otomatis Pembuka Dan Menutup Tempat Sampah Berbasis
Sensor Ultrasonik yakni, maka dapat ditarik kesimpulan sebagai berikut:

1 Kinerja yaitu dapat bekerja sesuai kemampuan dengan baik, mampu mendeteksi
objek dengan jarak kurang dari 10 cm. Dikatakan baik apabila uji coba berhasil
> 90%, dan apabila uji coba dikatakan tidak berhasil maka < 90% dengan uji
coba 10 kali. Kemudian tempat sampah yang terbuka dengan posisi motor servo
akan bergerak 180° sehingga tutup tempat sampah terbuka hingga 40° dari posisi
sebelumnya.

2 Uji coba dari 10 kali percobaan nilai keberhasilan adalah 100% yaitu tingkat
keberhasilan yang didapatkan adalah 10x berhasil. Dengan jarak kurang dari 10

cm tutup tempat sampah terbuka dengan tingkat kemiringan 40°.

5.2 Saran
Dalam Perancangan Sistem Otomatis Pembuka Dan Menutup Tempat Sampah
Berbasis Sensor Ultrasonik, ada beberapa saran yang ingin penulis sampaikan yaitu:
1. Dalam perancangan sistem alat tempat sampah otomatis ini masih banyak
kekurangannya, maka dari itu diharapkan kedepannya perancangan sistem ini
dapat dianalisa dan didesain ulang (redesign) agar bisa dikembangkan untuk
hasil yang lebih sempurna.
2. Untuk menambah usia tempat sampah otomati ini dapat dilakukan dengan
perawatan secara berkala dan setelah pemakaian selalu dibersihkan.
3. Untuk mendeteksi objek dibutuhkan jarak di bawah 10 cm. Agar tutup tempat

sampah bekerja dengan baik.
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